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Spostb kentroli temperatury i ruchu urzgdzert mechenicznych
oraz uklad do kontroli temperatury i ruchu urzadzesi mechaniczoych

- Przedmictem wynalazku jest sposSb kontroli temperatury i ruchu urzadzen mechanicznych oraz uktad do
kontroli temperatury i ruchu urzadzest mechanicznych, w szczegdlroéci urzgdzen znajdujgcych sig w ruchu obro-
towym, na przyktad bgbna tasmociggu, pracujgcego w kopainiach giebinowych.

Dotychczas do kontroli temperatury urzgdzen mechanicznych wykorzystije sie uktady mechaniczne Jub
~elektryczne, stosujqc czujniki bimetsliczne, ktére wyzwalajy ukiad 22 pomocs wytacznika kraficowego umiesz-
cronego W poblizu bebna. Znane jest réwnleZ zasiosowanls magnesu statege, kidry zmienia swe pofoiende
wakutek sddziatywsnia na niego czuinika bimetalicznego poprzez uklad mecheniczny. W tym przypadku pole
magneivezne oddzialywuje na kontskiron, wigcrony wobwdd blokady taémociagu. Winaych przypadkach
wykorzystuje si¢ wiasnodel termomagnetyczne blach wykonanych z dobranego materialu, kidre przestaniajy
wmagnes. W temperaturze krytyezeej blacha traci whasnosd ferromagnetyczne i pole magnetyczne magnesu zaczy-
na oddzistywac na znajdujqw elg zewnairz zestyk-kontakironowy. Te znane rozwigzania dejg zasieg 4infmnac}i
wmh@dzgw; = czujnika temperatwry cc zmnlejsza niezawodne$d dziatania vkladow rermiczied blokady urzgdzest
sechanicznych. Zadae jednak z tych rozwigzan nie mole kontrolowad ruchu maszyn, gy ich konstrukcje nie
Jest przysivsowana do tego celu,
Znane sa takZe przyrzady, urzgdzenia i ukiady z polskich opiséw g:stem‘owych (nr 40283, 46361, 53358),
- shugee do pomiers i relestracii lub kontroli temperatury snaszyn kolsjowych iub uzwojest wirnikdw turbogenera-
iorow weglednile uzwojent wirnika maszyny synchronicznef. W tych przypadicach kontrolowane elementy rucho-
wme na przykiad wimiki majg wewnatrz uzwojenia, k%’ﬁrych tempe*aturs jest knmw!nwm.. przez pondar pradu
przeplywajycego przez uzwojsnisa. :
‘ Celsm wynalaziu jest opracowenie sposobu kontroli temperstury § ruchu wzgdzed mechanicznych oraz
uktadu do kontroli tempersiury i ruchu tych uizgdzed, zdolnego do przekazywania o nich infornmcji o dosta-
tecznie dalekim zasiggu, bez udzialz elementdw o dzietaniu mechanicznyia. Cel ten zostal osiggnigly przez
wykorzyzianie a;;rzs:icma reLonansowege pomiedzy ruchomym urzgdzeniem kontrolowanym, a wmieszezonym
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poza tym urzydzeniem na&ajmkiém i odbiornikien: ukiadu kontrolujgcego. Sygnat elektryczny pradu przeinien-
nego, pochodzacy z nadainika przetwarza sig 7a pomocy elementu posredniczaeeso, umieszczon g na Kontwolo-
wanym urzadzeaiu ruchomym, na sygnal synchronizujgcy. kibry pojawis sig w okreflonych prreduiatach czass
w odbiorniku. . o

W przypadku niepojawienia si¢ w odbiomiku sygnatu synchionizujzeego w edpowiednio regulowanym
odstgpie czasu powoduje to, Ze na wyjsciu odbiornika pojawia sig sy gnat elektryczny, ktdoy po przeiworzeniv
w cztonach uk}adu kontrolujacego powoduje zatrzymanie napgdu vizadzenia.

Uktad do kontroli temperatury i ruchu urzadsedt inechanicznych ma umieszezony na ruchuinyo: urzgdze-
niu kontrolowanym element posredniczgey, sktadaigey sig z cewek indukeyjeych, polacronych z kondensatora-
i oraz z czujnikiem temperatury. Poza ruchomym urzgdzeniem jest umieszezony nadajnik sygnatow eiektryca-
nych, wyposazony w cewke indukcyjng oraz odbiornik sygnatéw elektrycznych idwnied. wyposazony w cewke
indukcyjng. Wyjécie odbiornika jest polgczone poprzez czton formujacy z wejSciemn czionu logicznego, zad
wyjicie tego czionu jest pofaczone poprzez czlon opdiniajaco-wykonawczy = ukladein blokady napedu. Ukiad
nadaje sie do piucy w trudnych warunkach szczegdlnie gommiczych, w ktdrych wysigpuje zapylenie i zawiiguce-
nie, przy czym ma on mozliwodd samokontroli prawidiowoici pracy.

Schemat uktadu wedtug wynalazku jest uwidoczniony w przyktadowym rozwiazaniu na rysunku,

Mg kontrolowanym ruchomym urzadzeniv 1 jest umieszczony element podredniczacy, ktdéry skiada sig

dwaoch cewek indukeyjnych 21 3, potaczonych z kondensatorami 4 1 5 orax z czuinikiem temperatury 6. Mozna
zastcsowad dowoelny czuinik, na przykiad bimetaliczny, topikowy lub termistorowy z wyprowadzeniem. Pols-
czenie cewek 2 i 3 z kondensatorami 4 i 5 twomy obwody rezonansowe umozliwiajace przyjmowanie | przekazy-
wanie sygnaldw elektrycznych, Cewki 21 10 oraz 3 i 8 sg tak Jdobrane, Ze iworzg sprzgzenie indukeyjne.

Poza urzadzeniem 1 jest umieszczony nadajnik 7 sygnaidw elektrycznych pradu przemiennego, wyposaZo-
ny w wyjsciows cewke indukcyjng 8, kidra wraz z cewka 4 urzadzenia i tworzy sprzg¢zenie rezonansowe, Row-
niez poza urzadzeniem 1 jest umieszczony odbiornik 9 sygnalow elektrycznych wyposaZzony w wejsciows cewke
indukcyjna 10, ktéra wraz z cewka 5 urzgdzenia } iworzy sprzgZenie rezonansowe. Cewki 81 4 oraz 101 5 tworzg
wraz z kondensatorami 4 i $ obwody rezonansowe, nastrojone na czgstotliwoéé hadajnika 7.

Wyjscie odbiornika 10 jest potaczone poprzez czton formujgey 11 z wejsciem czlopu logicznego 12,
Wyjscie cztonu 12 jest poigczone poprzez czion opdzniajgco-wykonawezy 13 z uktadem blokady napedn. Na
drugic wejscie czionu logicznego 12 jest podawany sygnat zalaczenia napedu urzadzenia ruchomego 1, Uktad
umieszezony poza urzgdzeniem 1 spefnia funkcje kontrolujacy tego urzadzenia.

Uklad dziala wier sposéb, Ze podczas pracy {ruchu) koutrolowanego urzadzenia 1, sygnat elektryczny
praekazany z nadajuika 7 jest preeiwarzany w elemencie posredniczacym, czyli przez obwody rezonansowe po-
wstate zcewek 2 13 oraz kondeusatordw 4 i 5, na sygnat synchronizajacy, kidry w okreslonych przedziatach
czasu pojawia si¢ wodbiorniku 9. Staie, okresowe pojawienie si¢ sygnatu synchronizujacego w odbioiniku 9
$wiadezy o prawidfowej pracy }ontroiowanego urzadzenia | przy réwnoczesnym utrzymaniu dopuszczalnej tem-
peratury urzgdzenia.

W przypadku gdy temperatura urzgdzenia 1 przekroczy dopuszczalny poziom nastgpuje stopienie czujnika
6 co powoduje przerwg w obwodzie urzadzenia 1, lub, jezeli zasiosowano czujnik bimetaliczny, wystepuje
rOwniez przerwa w sprzezeniu rezonansowym urzadzenia 1, wzg‘aednie zmiang opcrnodci, jezeli zastosowano
czujnik termistorowy. Skutkiem tego w odbiorniku 9 nie pojawi siz w vdpowiednim czasie sygnat synchronizujg-
¢y, zatomiast na wyjsciu ocbiornika 9 pojawi sig sygnat e.aktrynzny, ktéry po przetworzeniv w cztonach 11, 12
i 13 spowoduje zatrzymanie napedu tasmociggu.

Analogicznie przebiega sposéh kontroli ruchu urzgdzenia 1, przy crym ma on na cela zasygnalizowanie
powstatej jakiejkolwiek przeszkody, kt6ra uniemozliwia ruch jak na przykiad zaklinowanie si¢ bebna taémocis-
gu. Zaklinowanie powoduje zatrzymanie sig elemeniu podradnicrgeege na urzadzeniu 1, skutkiem czego w od-
biorniku 9 nie pojawi sig w odpowiednim. czasie sygnat synchronizujacy. Natomdast no wyisciu edbiomika 9
pojawi sie sygnal elektryczny, kidry pe przetworzeniv wczionach 11,121 13 powodnje zatrzymanie napedu
ta$morciagu.

Zastrzezenia patepniows

1. Sposdb kontroli tendperatury i ruchu virgdzed mechanizznych, wykorzystulgey spizeionin wronansowe
pomigdzy kentrolowanym urzadreniem ruchomym a nadajnikiem § ochiornikiem uktadu kontrolujgesgo, zn a -
mienny tym, 2 sygnal elektryczny z nadajnika preetwarza sie za pomaca clementu posredniczacoge na
sygnat synclironizujacy. ktéry w okreSlonych prredziatach czase pojawia ste w odhiomiku, w preypadkach zad
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niepoiawienia si¢ w odbiorniku sygnatu synchronizujqcego w reguiowanym odstepie czasu, na wyjsciu odbiornika
- pojawia si¢ sygnat elektryczny, ktory po przetworzeniu w cztonach ukiadu kontrolujgcego powoduje zatrzyma-
nie napedu urzguzenia.

2. Ukiad do kontroli temperatury i ruchu urzgdzeri mechanicznych, zaw:era;qcy cewkl mdukcyjne, konden-
satory, czujnik temperatury oraz nadajnik i odbiornik z cztonami przetwarzajgcymi, znamienny tym, Ze
na kontrolowanym uizadzeniu ruchomym (1) jest umieszczony element posredniczgcy, sktadajacy sig z cewek
indukcyjnych (2 i 3) potgczonych z kondensatorami (4 i 5) oraz z czujnikiem temperatury (6), za$ poza urzgdze-
niem {1) jest wmieszczony nadajnik (7) sygnatéw elektrycznych, wyposazony w mdukcyjnq cewkg wyjsciowy (8)

OYRZ odbxormk (9) wyposazony w indukcyjng cewke wejsciowg (10).

3. Uklad wediug zestrz,2 znamienny tym, ze wyjscie odbiornika (9) jest potaczone poprzez czton
formujacy (11) z wejsciem czlonu logicznego (12), wyjscie za$ czionu (12) jest polgczone poprzez czton op6z-
nigjaco-wykonawczy (13) z uktadem hlckady napedu.
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