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Grupa katalogowe IV 10

1, WST

1,1, Przedmiot normy, Przedmiotem normy sg poje-
cia podstawowe 1 podziat przekladni hydrokinetycz-
nych oraz sposéb ich oznaczenia,

1,2, Zakres stosowanis normy, Niniejszg norme
nalezy stosowaé przy projektowaniu i doborze mrze-

ktadni hydrokinetycznych.

24 POJECTA PODSTAWOWE
2.1, Przekladnia hydrokinetyczna - urzadzenie

przekazujgce energie¢ silnika ukiadowi napedzanemu
przy pomocy kierowanego strumienia cileczy roboczg]
w obiegu cyrkulacyjnym trzech wirnikéw - pompy,
turbiny i kierovwnicy, przy czym moment doprowadzo-
ny do przekladni ulega zmianie na wyjéciu w zalei=
nosci od obcigzenia,

2024 Vliirniky przekiadni
§2,2,12 wirnik pompy - wirujgcy lopatkowy czlon

vrzekladni przekazujacy energig¢ ruchu obrotowego
silnika napedowego strumieniowi cieczy robocze.

(g.a,a) wirnik turbiny - wirujacy 2lopatkowy czton

przekiadni przekazujacy energlie cleczy robocze] w
obiegu cyrkulacyjnym na wat wyjsciowy.

(2,2,3) wirnik kierownicy ~ lopatkowy czlon prze-

ktadni przekazujacy na korpus przekladni réznioce
momentdédw wystgpujacych na turbinie i pompie i na=-
dajacy odpowiedni kierunek strumieniowi przepity-
wajgceJ cileczy,.

(2,2,4) obudowa wirnikéw - element zewnetrzny,

ktéry samodzielnie lub w zalgczeniu 2z Jednym 2
wirniké4w zamyka przestrzen obiegu cyrkulacyjnego.
Obudowy potgczone z wirnikami pompy 1lub turbiny
nazywa sig¢ wirujacyml, natomiast potgczone z kie-
rownicg - staiymi.

2e2 korpus przekiadn] - nieruchomy element
konstrukecyjny zamykajgcy 1 lgczacy czescl podsta-
wowe 1 uzupeiniajgce przekladni,

223, Srednica czynna - rzeczywista  maksymalna

$rednica obiegu cyrkulacyjnego cleczy raboczej w
przestrzeniach miedzytopatkowych wirnikéw  prze-
ktadni hydrokinetycznej (rys. 1).

Srednica czynna okreéla zakres przenoszonej mo-
oy w funkcji liczby obrotéw zastosowanego silnika
napedowego wg wzoru')

N= k" . DS o n:p
w ktéryms
N - moc przenoszona,
D - 4rednica ozynna,
np - liczba obrotéw wirnika pompy,
k, - wspélczynnik mocy zalezny od przekiadni.

)
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Rys. 1, Schemat prsekZadni hydrokinetyoznej

P - wirnik pompy, T - wirnik turbiny, K - kierownice,
D = érednica czynna

Przetozenie kinematyczne i, - stosunek lloz-
by obrotéw wirnika turbiny np do liozdby obrotéw
wirnika pompy n,

Rr
i = —
k np
812, Frzolotenle dynamiczne i, - stosunek mowen-

tu wyjsciowego turbiny do momentu wejsciowego
pompy., Meksymalne przezozenie dynamiozne wystepu-
Je przy przetozeniu kinematycznym i = O,

Punk Tz - warto$é przelosenia
kinematycznego, przy ktérej nastepuje zréwnanie
wartoscli momentu wejSciowego 2z momentem wyjsoio-
wymo

1) Orientacyjny sakres praenossonej mooy w salesnofol od
érednicy osyrmej i parametréw silnika podano w zaX, 1.

(Mon. Pol. nr

Centraine Biuro Konstrukcyine Urzqdze# Budowlanych
Ustanowiona przez Dyrektora Naczelnego Zjednoczenio Przemystu Maszyn Budowlanych dnia 8 maja 1970 r.
joko norma obowiqzuiqgca w zakresie projekiowania od dnia 1 patdziernika 1970 r.

poz. )

WYDAWNICTWA NORMALIZACY)NE

Druk. Wyd. Norm. W-wa Ark. wyd. 0,80 Nokl. 6200 + 61 Zam. 1780/70

Cena st 3,60
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2¢7, Przenikalno$é przekladni hydrokinetycznef

p - stosunek meksymalnej warto$ci nomentu wejécio-
wego w zakresie przelozen kinematycznych od zera
do jednofci do wartodci momentu w punkcie sprzeg-
nigcia. Stopien przenikalnosci okreéla mozliwosé
zmiany obrotéw silnika napedowego wspédipracujgce-
go z przekladnig hydrokinetyczna (rys. 2).
Przekladnia nieprzenikalna (rys. 2a)

Przekladnia pdéiprzenikalna (rys. 2b)
142 < P é 2,0

Przeltadnia przenikalna (rys. 2¢)
p>2

2¢8, Ljczba stopni prze.ladni - najwigksza licze

ba wiedcéw lopatek jednego z wirnikéw, tj. pompy,
turbiny lub kicrovmicy, przed:sielonych wirnikami

pozostatych typéw (np. rys. 4 typ e)e Wirniki o
wilekszej niz Jeden liczbie wieficéw nie przedzie-
lonych innymi wirnikami nazywa sie dwu lub wieg-
cej fazowymi.

2,9, Przekladnia jednozakregsowa - wirnik kie-

rownicy polgczony na stale 2z konstrukcja nosna
zewngtrzna (rys. 3 a).

2,10, Przekladnia wielozakresowa - jedno- lub

dwufazowy wirnik kierownicy polgczony z korpusem
za pomocg sprzegla jednokierunkowego, dzi¢ki czemu
przy liczbie obrotéw wyjéciowych turbiny wyiszej

Rys. 2, Przenikalnoéé przekadni hydrokinetycznych: a) przekiadnia nieprzenikalna, b) przekiadnia péiprzenikalna,

s 10 &

o) prze-

ktadnia przenikalna

M - momeut, i, - przetozenie kinematyczne, M, - moment wejsciowy, M, - moment wyjéciowy,M max - maksymalna wartosé momentu
we jéciowego, M - wartoé¢ momentu w punkcie sprzegniecia, i,, - przekoienie kinematyczne w punkcie sprzegnigcia
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nastepuje blokowanie - przektadnia, ktéra umozliwia mecha-
niczne tgczenie wirniké4w pompy i turbiny (np. za
pomocg sprzegla tarczowego) dla zapewnienia bez-

od liczby obrotéw punktu sprzegniecia
ruch obrotowy kierownicy i przejécie przektadni

na charakterystyke¢ pracy sprzg¢gia hydrokinetyoz-
posredniego przeniesienia napedu od silnika do

nego (rys. 3 b) i c).
11, Praekladnis o Konstrukod liwiajace odbiornika przy warto$ci przelozenia kinematycz-
nego réwnej jednosci (rys. 3 d).
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Rys. 3. Zakres pracy przektadni: a) przektadnia jednozakresowa, b) przekiadniia dwuzakresowa, c) przekZadnia tréjzakresowa,
d) przekXadnia blokowunu

P - pompa, T - turbina, K - kierownica, W - sprz¢gto jednokierunkowe, S - sprzegio tarczows, ) - sprawnoé¢ przekzadni, i, =
przelosenie Iidnematyczne, M - moment wejsciowy, M, - moment w punkcie sprzg¢gnigcia, M, - woment wyJjsciowy, i, s = prselotenie
w punkcie sprzegniecia, i, = przelozenie w punkcie zblokowania
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2212, Przekladnia o regulowane;j charakterystyce
-~ przektadnia, ktérej charakterystyke wyjsciowa

mozna zmieniaé w czasie pracy poprzez zmiang¢ na-
stawienia katéw topatek jednego z wirnikéw, Umoz-
liwia to poprawe charskterystyki dynamiczne] prze-
ktadni.

3s PODZIAL

3,1, Podzial przekitadni hydrokinetycznych na pod-
stawowe typy") (rys. 4).

typ a - przekladnia jednostopniowa z obudowg
wirujaca z jedno- lub dwufazowym wirnikiem kie-
rownicy, z jedno- lub dwufazowg turbing dajaca
przeplyw dosrodkowy 1 kierownica dajgcg przeplyw
osiowy jedno- dwu- ludb téjzakresowy,

typ b - przekladnia jednostopniowa z obudowg wi~
rujgcq, z turbing dajgacq przeplyw dosrodkowy ikis-
rownicag dajaca przeplyw odSrodkowy,

typ ¢ - przektadnia jednostopniowa z obudowg wi-
rujgcq, 2z turbing i kierownicg dajacymi przepiyw
doérodkowy,

typ d - przekladnia jednostopniowa z obudowg
stalg, z turbing dajacg przeplyw odsrodkowy i kie-
rownica dajacag przeplyw dosrodkowy,

typ e - przekladnia trzystopniowa Z
stala,z dwoma turbinami dajgcyml przeplyw dosrod-
kowy 1 trzecig odsrodkowg oraz dwoma kierownicemi
dajgcymi przeplyw osiowy i dosrodkowy.

obudowg

Typ a

Typ b

Podzial przekladni ze wzgledu na z e

pracy
1 - przekladnia jednozakresowa,
2 - przektadnia dwuzakresowa,
3 - przekladnia tréjzakresowa.

3,3, Podzia} przekladni ze wzgledu na mozliwosé
stosowania regulacji charakterystyki

R - przektadnia z regulacjsg,
N - przekladnia bez regulacji.

3.4, Podzial przekladni ze_wzgledu na blokowanie

L - przektadnia z blokowaniem,
B -~ przekladnia bez blokowania.

3,5, Podzial przekladni ze wzgledu na budowe
W -~ wolnostojgca - zamknieta we wiasnym korpu-

sle, z wyprowadzeniami w postaci waiu 1lub koi-
nierza do podlgczenia watédw napedowych,

Z - bez korpusu wlasnego, np. wbudowana w kor-
pus skrzyni biegéw,

K - mocowana do obudowy kota zamachowego silni-
ka spalinowego.

3,6, Podziat przekladni ze wzgledu na wielkoéé

érednicy ozynpei, Ciag nominalnych? 4rednic
czynnych przekladni hydrokinetycznych jest naste-

pujacys 2503 2753 3003 3253 3503 3753 4003 4253
4503 4753 500 mm,

Typ ¢

ot

il

Typ e

[1156-01-4

Rys. 4. Podstawowe typy przekiadni hydrokinetyoznych stosowamych w maszynach roboozych

———————

1) orientacyjne charakterystyki poszosegélnych typéw sesta-
wiono w sak, 2,

?)Rgecgywista érednica ozynna moge réinié siq od wartoded
£ cigqgu drednic nominalnych o warto§é dopussczalnej odchyiki
d 11,6%.
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zykie czepia klasyfikacyine,

a) przektadni  hydrokinetycznej o nominalnej
érednicy ozynnej 375 mm, z obudowg wirujacg, =z
turbing dajaca przeptyw dosrodkowy i kierowniocg
dejacq przeplyw osiowy, Jednozakresowej, bez re-
gulacji i blokowania wirnikéw, mocowane] do obu-
dowy kota zamachowego silnika:

PRZEKEADNIA HYDROKINETYCZNA 375-a8-1-N-B-K

b) przektadni  hydrokinetycznej o nominalnej
$rednicy czynnej 450 mn, z obudowg wirujacsg, z
turbing dajacn przeplyw doérodiovy 1 kierowniosg
dajgcg przeplyw odsrodkowy, dwuzakresowej, bez
regulacji, z blokowaniem wirnikéw, wolnostojg
cejs

PRZEKLADNIA HYDROKINETYCZNA 450-b<2-N-L-W

KONIEC
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Lazgqcenik 2
do BN-70/1156-01

Orientacyjne charakterystyki poszczegélumych typéw przekiadni hydroidnetyozpych
Wyszczegélnienie Typ a Typ b Typ ¢ Typ d Typ e

Przebieg momentu obroto-
wego pompy

od ptaskiego lekko
wznosi sig do mak-
symalnego w punkcie

lekko wznosi sig
po czym Zagodnie
opada do punktu

lekko wznosi sig
i1 stopniowo opada

ptaski z wyjqt-
kiem nieznaczne-

silnie opada ze

M,pax 1 0d punktu |sprzegnigcia i do zera przy go spadku przy wzgledu na wysoks
sprzegniecia opada |gwaktownie do i, = 1,2 i, =01 i, =1,0 | przenikalnodd
do zera zera prazy
i, = 0,2
Maksymalne przeXozenie od 2,0 ¢ 1 od 2,0 : 1 od 2,3 11 od 5,0 : 1 od 4,5 : 1
dynamiczne do 3,7 ¢ 1 do 3,0 : 1 do 3,5 ¢ 1 do 7,0 1 1 do 6,0 1 1
Strata mocy silnika prazy 321;112? mzm:icyo;l- do 70%
nieobciqzonej przekadni pomijalna sza siq z uzyciem o mocy
silnika
sprzegia jedno-
)i erunkowego
Maksymalna liczba obrotéw zmienia siq w zmienia siq w
turbiny w stosunku do zalegnodci od zaleznodci od
mahy:Lno 3 1icaby obro- 1,0 do 1 od 0,8 do 1 okoo 1,2 do 1 liczby obrotow liczby obrotéw
téw pompy pompy od 0,8 do | pompy od 0,75 do
1,2 do 1 do 1,15 do 1
Rozruch silnika wraz @
przekadnig mozliwy bardzo trudny
Zdolnoéé hamowania zespotem wystarczajaca, okoto 25% plus doskonaa - okoto 70% mocy plus

silnik - przekiadnia

przy przeplywie mocy od
strony urzgdzenia napedza-]
nego

tylko przez hamowa-
nie silnikiem

nieznaczna

hamowanie silnikiem

hamowanie silnilkdem

Mozliwoéé wykorzystania
przy opuszczaniu ciezaréw

ograniczona

dobra

Mozliwoéé zastosowania blo-
kowania wirnikéw

tatwe rozwigzanie konstruk-

cyJjne

rozwigzanie konstrukcyjne atwe, ale drogie

Pompa obiegu chiodzenia

wymagana

niepotrzedbna
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