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Element do realizacji tréjwartosciowych funkcji modalnych

Przedmiotem wynalazku jest element do realizacji tréjwartosciowych funkcji modalnych, znajdujacy
zastosowanie w pneumatycznych i hydraulicznych uktadach automatycznego sterowania.

Znane pneumatyczne i hydrauliczne elementy sterujace, realizujace funkcje tréjwartosciowe charakteryzuja
sie tym, Ze zmienne wejéciowe przyjmuja dwie wartosci. Przyktadami tego typu elementéw moga by¢
rozdzielacze tréjpotozeniowe sterowane pneumatycznie lub elektrycznie przez podanie sygnatu do jednego
zdwu sterownikéw. Funkcje modalne dwuwartosciowe sq realizowane przewaznie przy uzyciu odpowiednio
przystosowanego elementu dwupotozeniowego. Kazda funkcje realizuje oddzielny element logiczny.

Znany jest z polskiego opisu patentowego 86763 element do realizacji tréjwartosciowej sumy logicznej,
majacy w korpusie kanaty zasilajgce, odprowadzajacy, wejsciowy i wyjsciowe oraz cylindryczny suwak tfoczko-
wy. W osi podtuznej suwaka ttoczkowego jest usytuowany otwdr przelotowy, zakoriczony dyszami, a na jego
pobocznicy znajdujg sie komory pierécieniowe. Suwak ttoczkowy jest umieszczony pomiedzy dwiema sprgzyna-
mi w cylindrze, wykonanym w korpusie. Przestrzenie cylindra, usytuowane - -po obu stronach suwaka ttoczkowe-
go, sa potaczone kanatem obiegowym, zakoriczonym dyszami i potaczonym z kanatem odprowadzajgcym, przy
czym prawa przestrzen cylindra jest potaczona z kanatem wejsciowym. )

Istote wynalazku stanowi element do realizacji tréjwartosciowych funkcji modalnych: v u, 7 iy, w ktérym
umieszczony w korpusie suwak ttoczkowy ma na pabocznicy dwie komory pierscieniowe: prawa i lewa. Z lewg
komorg jest potgczony kanatem otwér przelotowy. W korpusie sg wykonane cztery kanaty wyjsciowe, ktore
rozgateziajg sie na kanaty gtéwne oraz boczne i w zaleznosci od potozenia suwaka ttoczkowego sg potgczone
badZz zprawa badZ zlewga komora pierscieniowa. Suwak ttoczkowy jest umieszczony pomigdzy dwiema
sprezynami wcylindrze ktdrego prawa ilewa przestrzen, usytuowane z obu koricéw suwaka ttoczkowego sg
. potaczone kanatem obiegowym, zakoriczonym dyszami, a prawa przestrzeri cylindra jest potaczona z kanatem-
wejsciowym, za$§ kanat obiegowy jest potgczony z kanatem odprowadzajacym ikanatem taczacym z prawag
komorg pierscieniowa, za$ lewa komora pierscieniowa jest potgczona kanatem zasilajgcym ze Zrédtem zasilania.
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Zaletg elementu do realizacji trojwartosciowych funkeji modalnych, wedtug wynalazku, jest duza
niezawodnos$¢ dziatania, prostota budowy i mozliwo$é realizowania rownoczesnego na jednym elemencie
czterech funkcjizv, u, n, i7.

Przedmiot wynalazku jest odtworzony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia element do
realizacji tréjwartosciowych funkcji modalnych, w s’rodkowym potozeniu jego suwaka ttoczkowego, schematycz-
nie, w przekroju osiowym.

Element ma w korpusie 1 umieszczony suwak t’roczkowy 2 zdwiema komorams pierscieniowymi na
obwodzie, lewg 3 iprawa 4. Wosi podtuznej suwaka ttoczkowego 2 wykonany jest otwdr przelotowy 5,
potaczony kanatem 6 z lewg komorg pierscieniowa 3. Otwor 5 jest zakoriczony dyszami 7 i 8. Suwak ttoczkowy
2 jest umieszczony miedzy dwiema sprezynami 91 10 w cylindrze, ktdrego przestrzeri prawa 11 i przestrzen lewa
12, usytuowane z obu koricéw suwaka 2, s3 potaczone kanatem obiegowym 13, zakoriczonym dyszami 14 i 15.
Przestrzeri prawa 11 jest potaczona z kanatem wejsciowym 16, a kanat obiegowy 13 jest potgczony z kanatem
odprowadzajagcym 17 i kanatem faczacym 18 z prawg komora pierscieniowa 4. Lewa komora pierscieniowa 3
potaczona jest kanatem zasilajgcym 19 ze Zrédtem zasilania.

Istniejg ponadto cztery kanaty wyjsciowe 20, 21, 22 i 23, ktére rozgateziajg sie na kanaty gtéwne 24, 25,
26 i1 27 oraz na kanaty boczne 28, 29, 30 i 31. Kanaty te z zaleznosci od potozenia suwaka 2 taczg sie z prawg
lub lewa 3 komorg pierscieniowa. W czasie pracy elementu do realizacji tréjwartosciowych funkcji modalnych,
wedtug wynalazku, w uktadzie automatycznego sterowania hydraulicznego lub pneumatycznego, kanat zasilaja-
cy 19 jest stale potaczony ze ZrédYem zasilania istanowi temu odpowiada sygnal rowny jeden. Kanat
odprowadzajacy 17 jest stale potgczony ze zlewem lub atmosfera i stanowi temu odpowiada sygnat réowny zeru.
Kanaty gtéwne 24, 25, 26 i 27 oraz kanat wejiciowy 16 s3 potaczone z kanatami innych elementéw uktadu
automatycznego sterowania. Po zmianie sygnatu w kanale wejsciowym 16 na X = O, roznica ci$niert w przestrze-
niach 11 i12 cylindra spowoduje przemieszczenie suwaka ttoczkowego 2 w prawo w kierunku kanatu
wejsciowego 16 i potaczenie nastepujgcych kanatéw: kanatu gtdwnego 24 poprzez komore pierscieniowag 3
i kanat zasilajacy 19 ze Zrédiem zasilania; kanatu bocznego 29 poprzez kanat odprowadzajagcy 17 komore
pierscieniowa 4, kanat. taczacy 18, kanat boczny 30 poprzez kanat odprowadzajgcy 17, komore pierscieniowg 4,
kanat faczacy 18 ikanat obiegowy 13 z atmosfera. Kanat gtéwny 27 podobnie jak kanat gtéwny 24 bedzie
potaczony poprzez komore pierscieniowa 3 i kanat zasilajgcy 19 ze Zrédtem zasilania. Na wyjsciach otrzymuje
sie zatem przy X = O: w kanale wyjciowym 20 sygnat 1, w kanale wyjsciowym 21 — O, w kanale wyjsciowym
22 — O i w kanale wyjsciowym 23 — 1.

Jedli sygnat w kanale wejsciowym 16 przejmie wartos¢ 1/2, cisnienie w przestrzeniach 11 i 12 ustali sie na
jednakowym poziomie. Rownoczesnie suwak ttoczkowy 2 pod wptywem sit sprezyn 9 i 10 zajmie potozenie
$rodkowe. Wéwcezas kanat boczny 28 poprzez komore piericieniowa 4, kanat faczacy 18 i kanat obiegowy 13
potaczy sie z kanatem odprowadzajacym 17 iatmosfera. Podobnie kanat boczny 30 bedzie potaczony
z kanatem odprowadzajacym 17 iatmosferg. Kanaly gtowne 25 127 beda potaczone poprzez komore
pierScieniowa 3 z kanatem zasilajagcym 19 i Zrodtem zasilania. Gdy X = 1/2, to na wyijsciach otrzymuje sie
sygnaty: w kanale wyjsciowym 20 — O, w kanale wyjsciowym 20 — O, w kanale wyjsciowym 21 — 1, w kanale
wyjsciowym 21 — O i w kanale wyjsciowym 23 — 1.

Jesli sygnat w kanale wejsciowym 16 przyjmie wartoﬁc X =1, wéwczas na skutek réznicy cisnien
w przestrzeniach 11 {12 cylindra, suwak ttoczkowy 2, zostanie przemieszczony w kierunku przestrzeni 12
cylindra, akanaty gtéwne 25 i26 poprzez komore piericieniowg 3 potacza sie z kanatem zasilajagcym 19
i Zrodtem zasilania, natomiast kanaty boczne 281 31 poprzez komore pierscieniowa 4, kanat taczacy 18 i kanat
obiegowy 13 z kanatem odprowadzajagcym 17 iatmosferg. Na wyjsciach otrzymuje sie wéwczas sygnaty:
w kanale wyjsciowym 20 — O, w kanale wyjsciowym 21 — 1, w kanale wyjsciowym 22 — 1, w kanale wyjscio-
wym 23 — 0.

Element tréjpotozeniowy realizuje zatem funkcje modalne: w kanale wyjsciowym 20 funkcje 1, w kanale
wyjsciowym 21 funkcje i, w kanale wyjsciowym 22, funkcje ¥ a w kanale wyjsciowym 23 funkcje 7.

Zastrzezenie patentowe

Element do realizacji tréjwartosciowych funkeji modalnych majacy w korpusie kanaty zasilajace, odprowa-
dzajacy, wejsciowy i wyjsciowe oraz cylindryczny suwak ttoczkowy, w ktérego osi podtuznej jest usytuowany
otwor przelotowy, zakoriczony dyszami, a na jego pobocznicy znajduja sig komory pierscieniowe, przy czym
suwak ttoczkowy jest umieszczony pomigdzy dwiema sprezynami w cylindrze, wykonanym w korpusie, za$
przestrzenie cylindra, usytuowane po obu stronach suwaka ttoczkowego, sa potaczone kanatem obiegowym,
zakoriczonym dyszami i potgczonym z kanatem odprowadzajacym, a prawa przestrzen cylindra jest pofaczona
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z kanatem wejsciowym, znamienny tym, ze suwak ttoczkowy (2) ma na pobocznicy dwie komory
pierscieniowe: prawa komore (3) i lewa komore (4), z ktéra jest potaczony kanatem (6) otwdr przelotowy (5),
a ponadto w korpusie wykonane sg kanaty wyjsciowe {26, 21, 22, 23), ktdre rozgateziaja sie na kanaty gtéwne
(24, 25, 26, 27) oraz kanaty boczne (28, 29, 30, 31) i w zaleznosci od potozenia suwaka ttoczkowego (2) sa
potaczone badZ z prawg komorg pierscieniowg (3), badZ z lewag komcra pierécieniowa (4), za$ kanat obiegowy
(13) jest potaczony kanatem taczacym (18) z prawg komorg pierscieniowa (3), za$ lewa komora pierscieniowa
{4) jest potaczona kanatem zasilajagcym (19) ze Zrédtem zasilania.
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