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REGULATOR POSUWU CLOWICY WIERTARSKIEJ-

Przedmiotem wynalazku jest regulator posuwu giowicy wiertarskiej znajdujgcy zastoscwz=-
nie przy wvierceniu, pOglqbia"iﬁ i gwintowaniu otwordw,

.Préby przeprowadzone pneumatycznymi growicami wiertarskimi typu AFD firmy Desoutter poz-
wolity zacbserwowaé niszczenie narzedzi skrawajacych zwiaszcza ¢ malych s$rednicach., Spowndo-
wane to jest szybkim wzrostem sity posuviowej 1 momentu obrotowego do ich wartosci maksymal-
nych na przyklad w wyniku steplenia sig ostrza skrawajacego. Rzeczywiste wartosci sit i mo-
mentdéw mogg w niektdérych przypadkach przekraczad wartoéc; dopuszczalne ze wzgledu na wytrzy-
matodci narzedzi.

Celem wynalazku jest skonstruowanie regulatora zabezpieczajgcego narzedzie pracujace v
‘ growicy wiertarskiej przed zniszczeniem.

Urzadzenie, wedlug wynalazku, ma dwudzielny korpus oddzielony membranq, w ktérej osadzo-
ny Jest dolny ogranicznik sprezyny przylegajacej z drugiego korica do gdérnego ogranicznika.

W gérnym ograniczniku osadzona jest sruba napinajjca sprezyng, zamocowana do gdrnej czgsci
korpusu, Przestrzer w dolnej czedci korpusu jest podzielona przegroda na trzy komory. W jed-
nej z komér jest umieszczony provadnik sztywno zwigzany 2z przesionami usytuowanymi w pozos-
tatych dwdch komorach. Dwle z komdr sg ze soba po¥aczone kanatem wyposaZonym W iglice dtawigcg.
'~ Regulator posuwu, wedlug wynalazku, stabilizuje bezpoirednio sitg posuwu, jednakze ze
wzgledu na fakt, ze sila ta zwigzana jest z momentem skrawania, zachodzi takze stabilizacja
tego momentu. Przy znacznej anizotropi wtasnosci mechanicznych materiatu obrabianego regulacja
taka umozliwia osiggniecie maksymalnej wydajnoéci procesu obrdébki przy zadanych ograniczeniach
wytrzymatosci narzedzia. Zepewnia prawie calkowite wyeliminowanie obcigzer dynamicznych,co W
znacznym stopniu zwigksza trwatosé ostrza narzedzia.
' Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest ¥ przykiadzie wykonania na rysunku, ktéry przed-
stawia schemat regulatora posuwu, W przekroju piconowym.



Regulator posuvwu gowicy wiertarskiej ma dwudzielny korpus 1, oddzielony membrang 2, w
ktérej osadzony jest dolny ograniczmik 3 sprezyny 4 przylegajacej z drugiego konca do gér-
nego ogranicznika 5. W ograniczniku 5 osadzona jest éruba napinajgca © sprezyny 4, zamoco-
wana do gérnej czedci korpusu 1, Przestrzed w dolnej czegici korpusu 1 podzielona jest na
komory 7, 8 i 9. W komorze 7 jest umieszczony prowadnik 10 sztywno zwiazany 7z przesitonami 11
usytuowanymi w komorze 8 i 9. Komora ? jest polgczona z ?omorq 9 kanatem 12 wyposazonym W
iglice dtawigcg 13.

Przed rozpoczgciem pracy regulator posuwu powinien posiadaé ustalong predkofd dobiegu
narzedzia do przedmiotu obrabianege oraz nastawiong site posuwi, z ktdérg ma pracowad na-
rzedzie. Predkoié doblegu narzedzia reguluje sig iglica 13, Wkrecenie iglicy 13 powoduje
zmniejszenie predkosci dobiegu, zas wykrccenie powoduje zwickszenie prdkefci. Site posuwu
ustala sie poprzez regulacje cisnienia roboczego Po. Wartosé tego cidnienia ogranicza sifg
drogg regulacji nacisku sprezyny 4 na membrang 2, poprzez obrét sruby 6. Fod wplywem na-
cisku wstepnego sprezyny 4 nastepuje wygiecie membrany 2 do przysiony gérnej 11 oraz prze-
© suniecie prowadnika 10 wraz z przestonami 11 w dolne martwe polozenie, co zapewnia polgcze~
nie komér 7 i 8 i cdeigeie bezpoéredniego poraczenia komér 7 i 9.

DziaXanie regulatora obejmuje dwie odmienne fazy cvklu roboczego giowicy wiertarskiej,
a mianowicie: faze dobiegu i fazeg robocza. W fzzie dobiegu do komory 8 regulatora dopiywa
z glowicy wiertarskiej sprezone powietrze, ktdrego cidnienie przy doblegu narzgdzia do
przedmiotu obrabianego jest bardzo niskie. Sita wywierana przez nie na przestong gdérnag 11
nie jest w stanie pokonad sity docisku sprezyny 4. Dlatego tez przepiyw powietrza z komory
8 do komory 9 jest mozliwy jedynie przez kanat 12, Wrzeciono robocze gXowicy wiertarskiej
wykonuje ruch dobiegu z predkodcig zalezng od nastawy iglicy 13. W chwili zetkniecia sie
~néfi¢dzia z materiaXem, ruch dobiegu zostaje zatrzymany i nastepuje napeinienie komory ro-
boczej glowicy wiertarskiej Sprezonym powietrzem, Towarzyszy temu wzrost cisnienia robocze-
‘go, to jest cisnienia panujacego w keomorze 9, W chwili osiggniecia nastawionego ciénienia Po
sita dzialajgca na membrang 2 i przesiong dolng 11 jest wystarczajaca do skokowego przesu-
niecia prowadnika 10 wraz z przesionami 11 w gérne potozenie, Rozpoczyna sie W tym momencie
faza robocza., Cisnienie w komorze 9 jest w tej fazie pracy rdéwne cidnieniu Po. Prowadnik
10 wraz z przestonami 11 zajmuje polozenie, w ktérym zachodzi réwnowaga miedzy cisnieniem
w komorze 9, a napigciem sprezyny 4, Komory 7, 8 i 9 sg potaczone. Jest moliwy przeplyw
spregzonego powietrza z komory 8 do komér 7 1 9 2z odpbwiednim natgzeniem przepiywu. Nateze-
nie to zapewnia przesitona dolna 11 zajuujgca wtasciwe polozenie wzgledem czoia otworu wlo-
towego do komory 7. ' '

Zastrzezenie patentowe

Regulator posuwu glowicy wiertarskiej, znamienny tym 2zedwidzielny kor-
pus /1/ ma oddzielony membrang /2/, w ktdérej osadzony jest dolny ogranicznik /3/ spreszyny
/4/ przylegajacej z drugiego korca do gérnego ogranicznika /5/, w ktérym 6sadzona jest Sru~
ba napinajaca /6/ sprezyne /4/, zamocowana do gbérnej czedci korpusu /1/, zag przestrzen w
dolnej czedci korpusu /1/ jest podzielona na trzy komory /7/, /8/ i /9/, przy czym w komo-
rze /7/ jest umieszczony prowadnik /10/ sztywno ‘zwigzeny z przestonami /11/ usytuowanymi w
komorze /8/ i /9/, a komora /7/ jest potaczona z komorg /9/ kanatem /12/ wyposazonym w
iglice dtewigcg /13/.! ‘
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