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1. Przedmiot normy, Przedmiotem normy sa zarysy krzy-

wek wspétpracujacych z popychaczami rolkowymi w pom-
pach wtryskowych z wtasnym napgdem, stosowanych do sil-

nikéw o zaptonie samoczynnym,

2, Zasady okre$lania zarysu krzywki. Zarys krzywki

jest okreslany przez podanie wymiaréw nominalnych oraz

$rednicy kota podstawowego. Podaje sig takze $rednice
rolki popychacza.

Dta kazdego zarysu krzywki w zaleznosci od jej kata o-
brotu podano w postaci wykreséw:

h - przebieg wzniosu $rodka rolki popychacza,

v - przebieg predkosci $rodka rolki popychacza,

b - przebieg przyspieszenia érodka rolki popychacza.

Predkosé v, wzniosu $rodka rolki popychacza dla danej
predkosci katowej @, (obrotowej n;) watka pompy wtrys-

kowej oblicza sig w m/s wg wzoréw:

v - w v, °n
v‘=-°—‘. (1) lub v1=.L__L (2)
0)0 "0
Przyspieszenie b1 $rodka rolki popychacza dla danej
predkosci katowej [ (obrotowej n,) watka pompy wtrys—
kowej oblicza sig w m/s2 wg wzordw;
2
by w!? by n
b1 = % (3) 1w b1= 0—2—1' (4)
(I)o no

w ktérych:
v, - odczytana z wykresu predko$¢ przy (adanym ka-
cie obrotu krzywki, m/s,
104, 7 rad/s,
ng - 1000 V/min,
b, - odczytane z wykresu przyspieszenie przy 2adanym

kacie obrotu krzywkl, m/sz.

3, Rodzaje, W zaleinosci od ksztattu czeéci zarysu
krzywki, z ktéra wspétpracuje rolka popychacza podczas

wtrysku paliwa (cze$é wznoszaca), rozréinia sig nastepu-
jace rodzaje zaryséw krzywek:

B - zarys wypukty,

D - zarys styczny z podwéjnym promieniem przejécia,

T - zarys styczny,

4. Odmiany, W zaleznoSci od przyjetych parametréw geo-
metrycznych rozréinia odmiany zaryséw krzywek, ozna-
czane nastepujaco:

a) odmiany zarysu B ;: B3 i B4,

b) odmiany zarysu D : D2, D3 | D4,

c) odmiany zarysu T : T1, T2, T3, T4, T5, T6, T7, 178,

5. Przyktad oznaczenia zarysu krzywki do pompy wtrys-

kowej, rodzaju T, odmiany 1:

ZARYS KRZYWKI T1 BN-81/1301-07

Zgloszona przez Osrodek Badawczo-Rozwojowy Silnikéw Wysokoprenych
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(Dz. Norm. i Miar nr 16/1982 poz. 82)
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KONIEC

INFORMACJE DODATKOWE

L. _Instvtucia opracowujaca norme - Osrodek Badawczo-
-Rozwojowy Silnikéw Wysokopreznych Warszawa,

Istotne zmiany w stogunku do BN- 301-07

a) usunigto wskaznik ¢ - predkosé wzniosu rolki  w

funkc]i kata obrotu zarysu krzywki,
wprowadzono wskazniki:
v - przebieg predkosci $rodka rolki popychacza,
b - przebieg przyspieszenia $rodka rolki popychacza,
b) wprowadzono wzory na predko$é wzniosu i przyspie-
szenie $rodka rolki popychacza,
c) wycofano odmiany zarysu krzywek Al, A2, B1, B2,
D1 i HI,
d) wycofano rodzaje zarysu krzywek:
A - zarys wypukty z tagodnym wzniosem,
G - zarys niesymetryczny,

H - zarys wklesty,

e) zmieniono kwalifikacje niektérych zaryséw krzywek,

jak nizej:
_ zarys BS5 przekwalifikowano na T6,
- zarys B6 przekwalifikowano na D2,
- zarys G1 przekwalifikowano na D4,

- zarys T4 przekwalifikowano na D3,

f) zréznicowano ogélne oznaczenie zarysu T1 na T1, T4
i T5, w zaleznosci od wartosci kata a,

g) wprowadzono nowe zarysy krzywek T7 i T8,

h) zmieniono wykresy,jednoczesnie nanoszac przebiegi
przyspieszeh $rodkéw rolek popychaczy,

i) w Informacjach dodatkowych podano wzory okreslaja-

ce wznios, predkoéé i przyspieszenie érodka rolki  popy-
chacza,
3, Autor projektu normy - in2. Waldemar Sulich, Wy-

twérnia Sprzetu Komunikacyjnego "WSK - Mielec'".
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Informacje dodatkowe do BN-81/1301-07

Zalezno$ reslani nio redk i_przy- - ruch rolki po tuku gérnym zarysu

hy = a(cosyg+ l/nz- sinzy‘7 )— ro— e (5)

ieszenia $rodka rolki popychacza

in2
vg‘w-a(sinyg+—sn—yo——-) (e)
ZI/ n2_ sin? Yo
, cos 27, sin? 2y,
b =—w -a cosro‘" + ﬁj—ﬁ
¢ [ Vnz'sln!yg Aan— sin yg)
- (7)
Rys. 1-1
n = T ¢ (3)
a
¥y maks = 7 — Ybrnax (9)

b) zarys wypukty (rys. 1-2):

- ruch rolki po czgéci bocznej zarysu

T, t+e
hb= '3_‘ (l/ mz — sinzyb—cosyb—m+|> (10)

Rys. 1-2 in2
ot sinzy
v =-0T¢ (sin}'b‘ = ) ()

6 m-l 2[/ mz—sinzyb

3 2
. bb-wz :noi-‘e [(;osrb - Czoszlbz - — s‘: 2% 53
) _ - 2
<[\ r /r Vm sin 75 al/(m sin 7»
(12)
) 9
) 0
\\ Y b maks = y — yg maks (13)
m=2Fe -, (14)
Rys. 1-3 R-r,

- ruch rolki po tuku gérnym zarysu - wg wzoréw ( 5), (6),

a) zarys styczny (rys. 1-1): (7) i (8) oraz

- ruch rolki po czgéci bocznej zarysu

siny
' y tgymaks- —_— (15)
— cos 7, < + cosy
= 1 m
hy = (ro + @) cos?¥, (
c) zarys wklesty (rys, 1-3):
tg ¥ - ruch rolki po czeécl bocznej zarysu - wg wzoréw (10)
v, = w(ry+q) —>— (2) ’
b 0 cosy, (1), (12) i (13) oraz
2 2—cosz)' m= R-e <1
by = w (ro+e)'$:|y—Q (3) R+r, (16)
b
a -+ siny (a) - ruch rolki po tuku gérnym zarysu wg wzoréw (5), (6),
t X = =" -
97, ™Ma Tte (7), (8), (15).
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