Streszczenia

Krzysztof Oprzedkiewicz: Dobor okresu probkowania dla obiek-
téw liniowych 1 i II rzedu z jednym zerem transmitancji * Auto-
matyka 2010, t. 14, z. 2

W pracy zaprezentowano zagadnienie doboru okresu probko-
wania dla obiektéw dynamicznych opisanych transmitancja I oraz
I rzedu z jednym zerem. W ukladach opisanych transmitancja
z zerami podczas rozbudowy obiektu o pracujace synchronicznie
impulsator i ekstrapolator zerowego rzgdu moze nastapi¢ prze-
sunigcie si¢ zera transmitancji poza obszar kola jednostkowego.
W pracy podano warunki analityczne na wartosci okresu probko-
wania gwarantujace nie wystapienie ,,migracji zera”. W przypadku
obiektow aperiodycznych II rzedu udowodniono, Ze przesunigcie
zera poza okrag jednostkowy nie nastapi dla zadnej dodatniej war-
tosci okresu probkowania oraz podano bezposrednie warunki anali-
tyczne na nie wystapienie ,,migracji zera” dla obiektu I rzgdu oraz
obiektu II rzedu oscylacyjnego niettumionego. W przypadku obiek-
tu II rzgdu oscylacyjnego thumionego podano warunki analityczne
nie wystapienia ,,migracji zer” w postaci uwiktanej. Wyniki teore-
tyczne zostaly zilustrowane przyktadami obliczeniowymi.

Stowa kluczowe: ukiady sterowania cyfrowego, transmitancja dyskretna, do-
bor okresu probkowania

Adam Pitat: Badania poréwnawcze dyskretnego regulatora PID
dla aktywnego zawieszenia magnetycznego * Automatyka 2010,
t.14,2.2

W pracy przedstawiono regulator PID zaprojektowany dla sta-
bilizacji obiektu lewitujacego w pozadanym potozeniu. Regulator
ciagly zostat poddany dyskretyzacji metodami podtrzymania zero-
wego rzedu (ZOH) aproksymacji biliniowej (TUSTIN), trojkatnej
(FOH) 1 odwzorowania zer i biegunéw (MATCHED). Badaniom
poddano réwniez wptyw czgstotliwosci probkowania na jako$¢ re-
gulacji. Szczegdlna uwage zwrdcono na wiasnosci dynamiczne,
ktére ulegaja zmianie w zaleznosci od wyboru metody dyskrety-
zacji. Nie bez znaczenia jest rowniez czgstotliwo$é probkowania,
ktorej ograniczony zakres jest kluczowy dla dziatania uktadu ak-
tywnego zawieszenia magnetycznego. Badania eksperymentalne
przeprowadzono w zintegrowanym srodowisku komputerowym ce-
lem ilustracji efektow dyskretyzacji i probkowania. Wnioski z nich
plynace stanowia wazny etap w procesie projektowania uktadu re-
gulacji realizowanego w cyfrowych uktadach sterowania.

Stowa kluczowe: aktywne zawieszenie magnetyczne, PID, sterowanie cyfrowe,
sterowanie w czasie rzeczywistym, wilasnosci dynamiczne
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Pawet Skruch: Stabilizacja wybranych ukladéw nieliniowych
SISO za pomoca dynamicznego sprzezenia zwrotnego ¢ Auto-
matyka 2010, t. 14, z. 2

W pracy rozwazono zagadnienie stabilizacji pewnej klasy nie-
liniowych uktadéw o jednym wejsciu i jednym wyjsciu za pomoca
dynamicznego sprzgzenia zwrotnego. Cecha charakterystyczna roz-
wazanych uktadow jest ich asymptotyczna stabilnos$¢ juz przy bra-
ku sterowania. W pracy pokazano, ze zastosowanie dynamicznego
sprzezenia zwrotnego pozwala wprowadzi¢ do uktadu dodatkowe
thumienie i polepszy¢ wilasnosci dynamiczne uktadu. Do najwaz-
niejszych zalet zastosowanego schematu stabilizacji nalezy zali-
czy¢ niski rzad dynamicznego sprzgzenia zwrotnego oraz jego od-
porno$¢ na zmiany parametrow. Wiasno$¢ asymptotycznej stabil-
no$ci uktadu zostala pokazana z wykorzystaniem odpowiednich
funkcjonaléw Lapunowa oraz twierdzenia LaSalle’a. Wyniki teore-
tyczne zostaty zweryfikowane poprzez obliczenia numeryczne i sy-
mulacje komputerowe.

Stowa kluczowe: nieliniowe uklady SISO, stabilizacja, dynamiczne sprzezenie
zwrotne, funkcjonal Lapunowa

Wiestaw Wajs: Klasyfikacja przypadkéw medycznych metoda
statystyczna ¢ Automatyka 2010, t. 14, z. 2

W pracy przedstawiono problemem klasyfikacji danych meto-
dami statystycznymi. Opisana metoda klasyfikacji umozliwia obli-
czenie prawdopodobienstwa wystapienia schorzenia. Przypadek
chorobowy opisany jest dwoma parametrami wyrazonymi liczbami
rzeczywistymi. Przypadek chorobowy moze przynaleze¢ do znane-
go zbioru przypadkow, u ktorych wystapito schorzenie, albo do
zbioru przypadkow u ktorych to schorzenie nie wystapito. Wpracy
przedstawiono metodg, ktora umozliwia obliczenie prawdopodo-
bienstwa, z jakim rozpatrywany przypadek chorobowy nalezy do
zbioru etykietowanego ,,1”, lub do zbioru etykietowanego ,,0”.
Dane zrodtowe uzyte w pracy sa oryginalne i pochodza z medycz-
nej bazy danych. Algorytm metody zostat sprawdzony na przypad-
kach zebranych w praktyce klinicznej. Wpracy zastosowano meto-
de korelacji w celu otrzymania odpowiednich statystyk. Obliczony
wspolezynnik korelacji na poziomie 0,8 wskazuje na wystapienie
schorzenia. Réwnoczes$nie wspotczynnik korelacji na poziomie 0,0
wskazuje na brak wystapienia schorzenia. Wlasnos¢ ta jest wyko-
rzystywana w algorytmie klasyfikacji. Wpraktyce klinicznej czgsto
wystepuje sytuacja, gdy mamy jeden przypadek testowy i chcieli-
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by$my okresli¢, czy ten przypadek opisuje symptomy wskazujace
na szansg wystapienia okreslonego schorzenia. Zagadnienie klasy-
fikacji to problem wystapienia schorzenia bpd, ktory rozwaza sig
w okresie poprzedzajacym wystapienie choroby na 3 do 4 tygodni
wczesniej.

Bronchopulmonary dysplasia (bpd) jest chronicznym schorze-
niem pulc, ktore rozwija si¢ u noworodkéw dla ktérych zastosowa-
no wentylacj¢ mechaniczng. Wigkszo$¢ przypadkdéw wystapienia
bpd dotyczy noworodkéw urodzonych przedwczesénie, przed 34 ty-
godniem ciazy i z waga urodzeniowa mniejsza niz 1500 g. Te dzieci
sa czesciej narazone na stan znany w literaturze jako Respiratory
Disteres Syndrome (RDS). RDS jest rezultatem uszkodzenia deli-
katnej tkanki ptuc podlegajacej mechanicznej wentylacji w dtuz-
szym czasie. Wentylacja mechaniczna w welu przypadkach warun-
kuje przezycie noworodka. Waznymi czynnikami wystapienia bpd
sa przedwczesne urodzenie, infekcje, wentylacja mechaniczna oraz
tlenozaleznos¢.

Stowa kluczowe: metody statystyczne, sztuczne sieci neuronowe, metody klasy-
fikacji



