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URZADZENIE DO WBIJANIA SWORZNI ANODOWYCH

Przedmictem wynalasku Jjest ursgdzenie do wbijania sworznl amnodowych, doprowadzajgoych
prgd do anody elektrolizmera.

Znene = polskiege opisu patentowego nr 99 k08 urzgdzenie do wbijania sworzni ancdowych
stanowi wémek zaopatrzony w mechenizm jasdy i mechanizm kierowniozy e polgozony za pomoos
silownikéw z uohylng rams mawierajqog mechanizm podawania i wbijania sworazmi anodowych.
Mechanizm podavania sworsni skiada sig ¥ poprzmecskl zaopatrzone] w prowadnloe, w ktérej
Jest uwsytuowany wysiegmik sprmeguiety = poprzeowmksg ma pomocsg silownika. Na wysi¢gniku
Jest usytuowany pojemmik ns swormmie, Poprseczka oras rama mg e sobg polgozone siltowni
kiem, Meohanismm wbijania sworsni stanowi provadnion sakoiczons ozopami 1 saopatrzona w obe]j-
me wyposadons ¥ silownlk wbiljajqoy, kidrego drgz tlokowy zakoiozony jest mechamnlzmem szozg~
kowym 1 meopatrzony v silownik powooniocsy = wybljskiem, Obejma i ozop prowadnioy sq polaozoe
ne silownikiem,; Cmopy prowadnioy sg spruegniete 3 ramg ma pomécs silownlkéw,.

Inne znane = polskiege opisu patentowego nr 101 '037 urggdzenie do wbijania sworzni
snodowych sklada sie s wézka glbéunego i umlessozonege na nim wézka pomocniczmego, przy ozym
wézek glbuny Jest polgomony = wémkilem pomooniozym poprzes silnik hydrauliosny i olegna,
¥ korpusie wiizkae =najduje si¢ truy mechanimsy: mechanism podawanis sworzni, mechanizm wbie-
Jania sworzni oras mechanlzm doswwu wézks pomoocmiozego do anody elektrolizera., Mechanizm
podawenia sworzni zswlera pojemmik ns sworznie poelgomony % tlokaml dwéch silnikém hydrate
licznyoch ora® poprzes dwie diwignie z korpusem wizka pomoonlomego., Pojemmik na sworznie
skiada sie © ozefol zmewnetrzune] w wyolgelem oraz = obrbtcm@,j ozeéol wewngirzne] ze sWorze
nleml ancdowymi. Wewngtrzma obrotowa ozedé pojemmika jest polgozona ze sprzeglem tarozy
podzialowe]; polgqomone £ silniklem hydraulicznym, siuzgeym do Je) napgdu, Mechanizm wbijaw
nla sworzml skiads sle = duédch polgozonych se sobg pruegubewo silxr 36w hydraulioznych,
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#bity ¥ aned¢ elekirolizera., Po wbicim sworznia % suport 10 zostaje wycofany w poloienia
wyjéolowe;, a prowadeiea 11 sweruznl 5 zostaje obrbcoma ¥ poiozenie 12° w stosumku do plonu,
o0 umo%livwis maladowanle koléjnega sworzuda 5. W ukladzie sterujgeym urzgdzenia zrealizo-
weno réwniez mosliwosdd indywidualmego sterowanie kakdym jego =zespotem, Przy jednym usta-
wienin wézke realizuje sile kolejno operacje wbijania dwdoh sworzni,

Zastrze2enie patentowe

Urzgdzenie de wbijania sworznl anodowych; sevwierajgce mechanizm podawania svorazni,
mechanizm wbijanis sworznl orez mechanizm jazdy, s nami enmne ¢ ym 2e stanowi go
rama /1/ wmieszomona na wémku slekiryosmym /2/, do kitdére] w tyinej ozmgbol jest mamoco-
vany mechanizm obretniey /3/ kosza /&/ na sworzmie /5/, maé w érodkowej czebci ramy /1/
zeamontovweny Jjest Zurawik /6/ do :édajmwan.ia kosza /%/ w urzgdszenia, przy cazym mechanizm
obrotnioy /3/ Jjest spruegniety = mechanizmem podawania sworzmi /5/ skiadajgoym sie
% 2urawike /7/ sakodozonege ohwyimkiem /8/, a osadzonego obrotowo na kolumie /9/ mamo=
oowanej do ramy /1/;, zaté mechanizm wbijenis sworzni sklada sig = przesuwnego suportu /10/
wyposaZonego W obrotowg prowadnles /11/ eworzal /5/ oraz w oylinder pmewmatyczmy /13/ wye
swu miotka /12/ 4 w miotek pneumatyosny /12/, pray czym w przedniej ozmedoi ramy /1/
zamosowany Jjest pulpit sterowniczy /14/ wspdipracujqoy z szafs sterowniozag /15/,
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