Streszczenia

Jacek Augustyn, Maciej Klemiato, Jan T. Duda: Rekonfigurowal-
ny system sterowania nadrzednego procesami przemyslowymi
na platformie QNX neutrino ¢ Automatyka/ Automatics 2013,
Vol. 17, No. 2

W artykule przedstawiono koncepcje budowy i realizacj¢ zin-
tegrowanego rekonfigurowalnego systemu sterowania produkcja
jako narzedzia informatycznego do monitorowania, kontroli, nad-
zoru 1 sterowania procesami wytworczymi w srodowiskach produk-
cyjnych przedsicbiorstw posiadajacych juz wdrozone systemy
PLC/SCADA oraz ERP. Artykut prezentuje architekturg i gtéwne
zatozenia projektowe takiego systemu, jak rowniez glowne zadania
merytoryczne przez niego realizowane. Jako platformg programi-
styczna wykorzystano system czasu rzeczywistego QNX Neutrino,
ze wzgledu na konieczno$é utrzymania rezimoéw czasowych petli
sterujacych. System przeznaczony jest do zastosowan w ciaglych
procesach produkcyjnych, takich jak: przemyst chemiczny, rafine-
ryjny, szklarski itp.

Stowa kluczowe: sterowanie procesami, systemy czasu rzeczywistego, ONX
Neutrino, SCADA, ERP. MES

Ewa Dudek-Dyduch, Krzysztof Raczka: Wybér baz danych dla
systeméw informatycznych rynku nieruchomosci « Automatyka/
Automatics 2013, Vol. 17, No. 2

Celem artykutu jest przeanalizowanie rodzajow baz danych
i wybranie najbardziej odpowiedniego dla systemow informatycz-
nych rynku nieruchomosci (systemami REM). Scharakteryzowano
problematykg analizy rynku nieruchomosci i wyceny oraz przedsta-
wiono rodzaje systemow, ktore powinny by¢ utworzone. Wyrdznio-
no dwa gtéowne typy systemow, ktore powinny wchodzi¢ w sktad
systemow informatycznych rynku nieruchomosci sa to system mo-
nitorujaco-analizujacy globalna sytuacj¢ na rynku nieruchomosci
(System M-A) oraz system ekspertowy, ktory bedzie przeznaczony
do analizy rynku lokalnego i wyceny nieruchomosci na rynku lokal-
nym (System REE). Przedstawiono problematykeg z punktu widzenia
baz danych. Opisano charakterystyke roznych rodzajow baz danych
pod katem przydatnos$ci oraz zdecydowano, ktore rodzaje znajduja
najwigksze zastosowanie. Analiza zostaly objgte: relacyjne bazy da-
nych, obiektowe bazy danych, obiektowo-relacyjne bazy danych
oraz bazy typu NoSQL. Dla systemu M-A zaproponowano bazg
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typu NoSQL, natomiast dla systemu REE bazy obicktowo-relacyjne
lub obiektowe.

Stowa kluczowe: systemy informatyczne, bazy danych, analiza rynku nieru-
chomosci, wycena nieruchomosci, relacyjne bazy danych, relacyjno-obiektowe
bazy danych, obiektowe bazy danych, NoSQOL

Grzegorz Karpiel, Konrad Gac, Maciej Petko: Sprzetowy akcele-
rator do wspomagania obliczen kinematycznych robota réwno-
leglego oparty na ukladzie FPGA + Automatyka/ Automatics
2013, Vol. 17, No. 2

W artykule przedstawiono wykorzystane uktadu FPGA do
wspomagania obliczen zadania odwrotnego kinematyki robota
rownoleglego. Zaprezentowany robot przeznaczony jest do frezo-
wania przez prowadzenie wrzeciona wzdhuz zadanej trajektorii ge-
nerowanej w przestrzeni kartezjanskiej. Oznacza to, ze dla kazdego
punktu trajektorii nalezy rozwiaza¢ zadanie odwrotne kinematyki.
Uzyskany ciag danych tworzy trajektori¢ w przestrzeni zlaczowej.
Trajektori¢ w przestrzeni ztaczowej nalezy oblicza¢ w czasie rze-
czywistym, co przy duzej czestotliwosci i ztozonych réwnaniach
powoduje, ze problem czasu obliczen staje si¢ istotny. W artykule
pokazano, jak za pomoca rozbudowy koprocesora arytmetycznego
o wiasne instrukcje mozna zwigkszy¢ moc obliczeniowa do rozwia-
zania zadania odwrotnego kinematyki, utrzymujac zadana doktad-
nos¢ obliczen. Pokazano opracowana implementacj¢ akceleratora
obliczen oraz przedstawiono wyniki otrzymane na ukladzie firmy
Altera.

Stowa kluczowe: robot roboty rownolegle, zadanie odwrotne kinematyki,
implementacja algorytmow, uktady FPGA

Krzysztof Kotek: Zastosowanie systemu Android jako platfor-
my czasu rzeczywistego * Automatyka/ Automatics 2013, Vol. 17,
No. 2

W pracy przedstawiono zastosowanie urzadzenia z systemem
Android do sterowania laboratoryjnym modelem hamulca pracuja-
cego w trybie unikania zakleszczen ABS (Anti-lock Breaking System).
Przedstawiona zostata architektura systemu Android. Omodwione
zostaty funkcje z bazowego systemu Android pomocne w budo-
wie systemu sterowania czasu rzeczywistego. Przedstawiony zastat
laboratoryjny model ABS w konfiguracji z telefonem komorko-
wym petniacym rolg sterownika realizujacego algorytm sterowania



159

z unikaniem zakleszczen. Aplikacja sterownika zaimplementowana
zostala w jezyku Java bedacym podstawowa platforma rozwojowa
w systemie Android. Sterownik wykorzystywat wylacznie standar-
dowe funkcje systemu, bez wykorzystywania rozszerzen czasu rze-
czywistego. Zaprezentowane zostaly wyniki eksperymentow obra-
zujace punktualnos¢ realizacji zadan czasowych w systemie Android
oraz eksperymenty hamowania laboratoryjnego modelu ABS. Kon-
czace pracg¢ wnioski zawieraja uwagi dotyczace stosowalnosci urza-
dzen z systemem Android jako platformy sterowania w czasie rze-
czywistym.

Stowa kluczowe: sterowanie, czas rzeczywisty, Android, Java, hamowanie, za-
pobieganie zakleszczeniu (ABS)

Stawomir Nasiadka, Henryk Krawczyk: Architektura srodowiska
wykonywania aplikacji kontekstowych dla przestrzeni inteli-
gentnych ¢ Automatyka/ Automatics 2013, Vol. 17, No. 2

Aplikacje kontekstowe dzialajace w przestrzeniach inteligent-
nych sa dynamicznie rozwijajaca si¢ grupa aplikacji. Ich model —
IAI (Interaktywna Aplikacja Kontekstowa; ang. CAA) z jednej stro-
ny pozwala wyrazi¢ ich interaktywno$¢ w odniesieniu do wspol-
dziatania z przestrzenia inteligentna i jej uzytkownikami. Z drugiej
strony obrazuje on iteracyjny charakter ich wykonywania, umozli-
wiajacy rozpatrywanie kontekstowej czesci aplikacji (tzn. dziatania
dotyczacego dostosowywania do sytuacji w przestrzeni) w katego-
riach algorytméw iteracyjnych. Aplikacje zdefiniowane w przy wy-
korzystaniu modelu IAI moga by¢é wykonywane bezposrednio przez
przestrzen inteligentna. Jednakze w tym celu konieczne jest umiesz-
czenie w niej specjalnego silnika dostarczajacego okreslonych me-
chanizmow. Artykut opisuje wynikajaca z modelu IAI maszyng
Parallel IAI (ang. Parallel CAA) bedaca podstawa do utworzenia ta-
kiego silnika, wynikajaca z niego wlasciwa architekturg oraz jej im-
plementacjg, stanowiaca srodowisko wykonywania aplikacji AL

Stowa kluczowe: aplikacja kontekstowa, model aplikacji, architektura srodo-
wiska, przestrzen inteligentna

Pawet Skrobanek: Analiza minimalnych zbioréw przyczyn z za-
lezno$ciami czasowymi * Automatyka/ Automatics 2013, Vol. 17,
No. 2

Jedna z czesto stosowanych technik analizy bezpieczenstwa
systemow jest analiza drzew niezdatnosci (ADN). Wynikiem analizy
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sa minimalne zbiory przyczyn (MZP). Wystapienie wszystkich zda-
rzen z minimalnego zbioru przyczyn jest warunkiem koniecznym
i wystarczajacym do wystapienia niezdatnoSci (sytuacji niebez-
piecznej, hazardu). Zaréwno projektowanie i implementacja syste-
mow zwigzanych z bezpieczenstwem powinny zapobiega¢ mozli-
wosci wystapienia takiej sytuacji, w czym pomocna jest wiedza
wynikajaca z MZP. Standardowa ADN nie umozliwia analizy zalez-
nosci czasowych pomigdzy zdarzeniami, co jest mozliwe dla drzew
niezdatnosci z zaleznosciami czasowymi (DNZC). Wynikiem anali-
zy DNZC sa rowniez MZP, ale poszerzone o zaleznosci czasowe.
Liczba takich zbioréw moze by¢ jednak duza. W niniejszej pracy
zaproponowano motodg ich porzadkowania oraz wskazano mozli-
wosci czgsSciowe] automatyzacji ich analizy.

Stowa kluczowe: drzewa niezdatnosci z zaleznosciami czasowymi, minimalne
zbiory przyczyn, bezpieczenstwo systemow

Piotr Szwed: Zastosowanie rozmytych map kognitywnych do
badania scenariuszy rozwoju jednostek akademickich * Auto-
matyka/ Automatics 2013, Vol. 17, No. 2

Dla wielu klas zagadnien podejmowanie decyzji, okreslenie
strategii postgpowania lub formutowanie ocen na podstawie precy-
zyjnych modeli ilo§ciowych moze by¢ bardzo trudne w realizacji.
Rozmyte mapy kognitywne (ang. FCM — Fuzzy Cognitive Maps) sa
znanym narzg¢dziem jakos$ciowej analizy systemow wykorzystuja-
cym prosta reprezentacj¢ wiedzy w postaci grafu pojg¢ i zaleznosci
przyczynowych pomigdzy nimi. Ich zaleta jest zaréwno tatwosé
gromadzenia wiedzy, jak i prostota technik wnioskowania bliska
sieciom neuronowym. Celem artykutu jest opisanie eksperymentu
polegajacego zastosowaniu FCM dla analizy zagadnienia stabo
poddajacego si¢ ocenie ilosciowej, jakim jest prognoza rozwoju
jednostek naukowo-dydaktycznych. Praca podsumowuje rezultaty
analizy w postaci scenariuszy rozwoju dla czterech reprezentatyw-
nych klas jednostek: silnych, srednich, stabych z potencjatem i sta-
bych oraz omawia zebrane obserwacje dotyczace wnioskowania
z wykorzystaniem rozmytych map kognitywnych.

Stowa kluczowe: rozmyte mapy kognitywne, logika rozmyta, sztuczna inteli-
gencja, modele jakosciowe
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Piotr Szwed, Mariusz Duplaga: Implementacja wytycznych me-
dycznych w telemedycznym systemie opieki przewleklej « Auto-
matyka/ Automatics 2013, Vol. 17, No. 2

Wytyczne medyczne tworzone zgodnie z paradygmatem me-
dycyny opartej na dowodach maja formg tekstowych rekomen-
dacji popartych opisem przeprowadzonych badan klinicznych i ob-
serwacji. W ostatnich dziesigciu latach rozwijano szereg jezykow
formalnej reprezentacji wytycznych, za pomoca ktorych przedsta-
wiano je w postaci algorytméw lub proceséw. Analiza wymagan
zwiazanych z systemami typu e-health, a zwlaszcza systemow tele-
monitorowania wskazala, ze procesowo zorientowana formalizacja
wytycznych jest dla nich niewtasciwa, poniewaz takie systemy po-
winny by¢ reaktywne, sterowane zdarzeniowo i powinny mieé
wbudowane mechanizmy adaptacji pozwalajace na dostosowanie
si¢ do zmiennej jako$ci wprowadzanych danych. W procesie tele-
monitorowania zaproponowano wykorzystanie rozmytych regut,
ktore begda zaimplementowane jako transformacje XQuery dla da-
nych XML. Podejécie to jest dyskutowane na przyktadzie astmy
oskrzelowej, poniewaz wsparcie dla tej choroby zostalo wybrane
jako przyktad wdrozenia systemu.

Stowa kluczowe: systemy telemedyczne, wytyczne medyczne, reguly rozmyte

Grzegorz Smigielski, Damian Lewandowski, Roman Dygdata: Ste-
rowanie zrzutem kapsuly wodnej do wybuchowego wytwarza-
nia aerozolu wodnego * Automatyka/ Automatics 2013, Vol. 17,
No. 2

Artykul prezentuje budowg systemu, ktory umozliwia automa-
tyczne uwolnienie ze $Smigtowca kapsuty wodnej i zdetonowanie
fadunku umieszczonego wewnatrz niej na okreslonej wysokosci
nad celem (miejscem pozaru) tak, aby wytworzony aerozol pokryt
teren o wymaganej powierzchni. Moment uwolnienia, a takze deto-
nacji jest okreslany na podstawie aktualnej predkosci lotu oraz po-
zycji kapsuly.

Stowa kluczowe: system czasu rzeczywistego, gaszenie pozarow, GPS
Igor Wojnicki, Michat Rad: Szybkie tworzenie aplikacji kontrolno-

-pomiarowych na potrzeby elektrotechniki « Automatyka/ Auto-
matics 2013, Vol. 17, No. 2

Artykut prezentuje koncepcje programowania aplikacji kon-
trolno-pomiarowych oparta na logice atrybutowej i wnioskowaniu
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kontekstowym. Przedstawione sa ogodlne zasady proponowanego
podejscia 1 osiagane korzysci w stosunku do uzywanych obecnie
metod. Przyktadem, na ktérym omowiono sposob tego rodzaju pro-
gramowania sa aplikacje kontrolno-pomiarowe tworzone z mysla
o probach i diagnostyce maszyn elektrycznych. Zamieszczono przy-
ktad zaimplementowanej procedury pomiarowej: proby biegu jato-
wego maszyny indukcyjne;.

Stowa kluczowe: programowanie, systemy sterowania, projektowanie opro-
gramowania, maszyny elektryczne

Wojciech Zwonarz: Powtarzalno$¢ czasowa sterowania kompu-
terowego w czasie rzeczywistym ¢ Automatyka/ Automatics 2013,
Vol. 17, No. 2

W pracy przedstawiono analiz¢ zachowania czasowych rezi-
mow manipulatora sterowanego z poziomu komputera klasy PC.
Komputer zarzadzany jest przez system operacyjny Windows XP,
wzbogacony o pakiet obliczeniowy Matlab/Simulink z zainstalo-
wanym przybornikiem RT-CON. Badany manipulator to ramig stan-
fordzkie o trzech stopniach swobody, napgdzane bezprzektadniowy-
mi silnikami o wysokich momentach obrotowych. Przeprowadzono
analiz¢ wplywu zjawiska jitteru na zachowanie przez manipulator
powtarzalno$ci wymuszen okresowych. Eksperyment przeprowa-
dzono dla sterowania generowanego przez regulatory PD oraz PD
wzbogacony o zmodyfikowana sieciag neuronowa. Badano rowniez
zachowanie systemu obciazonego dodatkowymi zadaniami.

Stowa kluczowe: czas rzeczywisty, sterowanie, Windows, ramie stanfordzkie,
Jitter, PD, sie¢ neuralna



