Streszczenia

Adam Glowacz, Witold Gltowacz, Andrzej Gtowacz: Rozpoznawa-
nie dzwigkéw instrumentéw muzycznych z zastosowaniem FFT
i klasyfikatora K-NN z metryka kosinusowa * Automatyka 2010,
t.14,z. 1

Przedstawiono realizacj¢ rozpoznawania instrumentow mu-
zycznych oparta na algorytmie FFT i klasyfikatorze K-NN z metry-
ka kosinusowa. Badania zostaly przeprowadzone dla dzwigkow
pianina i dzwonkéw. Wyniki potwierdzaja bardzo wysoka skutecz-
no$¢ zastosowanych algorytmow przetwarzania i analizy sygnatow
akustycznych.

Stowa kluczowe: rozpoznawanie dzwieku, instrument muzyczny, przetwarzanie
sygnatu

Marcin Kolodziejczyk: Mechanizmy bezpieczenstwa w dolnych war-
stwach modelu sieciowego OSI/ISO ¢ Automatyka 2010, t. 14, z. 1

Praca opisuje mechanizmy bezpieczenstwa stosowane w naj-
nizszych warstwach sieciowych modelu OSI/ISO, tj. warstwie ta-
cza danych I sieciowej. Warstwa fizyczna zostala rowniez opisana,
jednak ze wzgledu na swoja odmienng specyfike nie jest gtdéwna
czescia artykutu. Wigkszo$¢ protokotéw stosowanych w wymienio-
nych warstwach zostala stworzona wiele lat temu. Nikt wtedy nie
zastanawiatl si¢ nad bezpieczenstwem sieci. Podstawowym zaloze-
niem wielu z nich bylta zasada, ze kazde urzadzenie dziata zgodnie
z zatozeniem projektanta i ze mozna ufa¢ kazdej informacji, ktora
pojawia si¢ w sieci. Pewien poziom zaufania jest konieczny, jednak
jesli jest zbyt duzy, moze prowadzié¢ do naduzy¢. Publikacja probu-
je rowniez sklasyfikowaé pewne podstawowe zagrozenia, jak row-
niez metody zabezpieczania sieci. Jest to proba uszeregowania
pewnych metod, ktére wydaja si¢ niezbgdne dla zapewnienia nie
tylko poufnosci, ale ogolnie pojgtego bezpieczenstwa sieci.

Stowa kluczowe: AES, ARP, zatruwanie wpisow ARP, autentykacja (uwierzytel-
nianie), CCMP, suma kontrolna, algorytm szyfrowania, domena kolizji, CRC32,
DHCP, EAP, ESP, sie¢ Ethernet, HMAC, IPsec, IPv4, IPv6, adres MAC, model
OSI/ISO, protokol, PSK, RADIUS, RC4, podstuchiwanie (sniffing), podszywanie
sie, przelqcznik sieciowy, TKIP, TTL, WEP, WiFi, sie¢ bezprzewodowa, WPA, WPA2

Adam Kowalewski: Tytul po polsku Optymalizacja systemow hi-
perbolicznych z wielokrotnymi opé6znieniami czasowymi typu
calkowego ¢ Automatyka 2010, t. 14, z. 1

W pracy rozwazono problemy sterowania optymalnego liniowy-
mi systemami hiperbolicznymi z r6znymi wielokrotnymi catkowymi



op6znieniami czasowymi wystgpujacymi zardwno w rownaniach
stanu oraz w warunkach brzegowych.

Udowodniono warunki wystarczajace na istnienie jednoznacz-
nych rozwiazan dla tego rodzaju réwnan hiperbolicznych z warun-
kami brzegowymi typu Neumanna z wielokrotnymi catkowymi
op6znieniami czasowymi. Zatozono ustalony czas sterowania. Zde-
finiowano kwadratowe wskazniki jako$ci. Natozono ograniczenia
na sterowanie roztozone i brzegowe. Wyprowadzono warunki ko-
nieczne i wystarczajace optymalnosci przy kwadratowych wskazni-
kach jakos$ci i ograniczeniach na sterowanie dla problemu brzego-
wego Neumanna. Uzyskano postaé optymalnego sterowania brze-
gowego ze sprzezeniem zwrotnym.

Stowa kluczowe: optymalizacja, systemy hiperboliczne, catkowe opoznienia
czasowe

Robert Kuck, Mariusz Pauluk: Konstrukcja regulatora rozmyte-
go w Srodowisku labVIEW dla suwnicy 3D * Automatyka 2010,
t.14,z. 1

W artykule przedstawiono mozliwosci srodowiska LabVIEW
w zakresie projektowania, implementacji, testowania oraz stroje-
nia uktadéw automatycznej regulacji na przyktadzie regulatora roz-
mytego dla suwnicy tréjwymiarowej. Kolejne podrozdziaty opisuja
projekt teoretyczny regulatora rozmytego, sposéb implementacji
w LabVIEW oraz wyniki wybranych eksperymentow. Ekspery-
menty przeprowadzono w czasie rzeczywistym na modelu laborato-
ryjnym suwnicy 3D.

Stowa kluczowe: zZuraw, LabVIEW, logika rozmyta, sterowanie w czasie rze-
czywistym

Lukasz Mazur: Modelowanie wielowymiarowych wyrazen w je-
zyku MDX « Automatyka 2010, t. 14, z. 1

Artykut opisuje techniki modelowania zapytan dla modeli ana-
litycznych, wykorzystujac jezyk wielowymiarowych wyrazen (MDX).
Przedstawiono narzedzie wspierajace wszelkiego rodzaju zlozone ana-
litycznie konstrukcje odnoszace si¢ do kostek danych. Zawarto takze
opis funkcji dziatajacych na zbiorach danych jak réwniez zapropono-
wane przez autora rozwiazania. Wymienione aspekty czynia omawia-
ny jezyk bardzo przydatnym narzedziem wsparcia dla analitykoéw two-
rzacych skomplikowane raporty o duzej ztozonosci konstrukcyjnej.

Stowa kluczowe: CP/CLP, ograniczenia, problemy kombinatoryczne, problem
spetnienia ograniczen CSP, programowanie z ograniczeniami, Srodowisko
ILOG OPL



Krzysztof Oprzedkiewicz: Stabilno$¢ aperiodyczna ukladu regu-
lacji z przedzialowym obiektem II rzedu i regulatorem PID -
Automatyka 2010, t. 14, z. 1

W pracy omoéwiono zagadnienie wyznaczania obszaréw sta-
bilnosci aperiodycznej zamknigtego uktadu regulacji w przestrzeni
realizowalnych technicznie parametréw regulatora. Jako regulator
rozwazono idealny regulator PID, a jako obiekt regulacji przyjeto
przedziatowy obiekt II rzedu, ktérego widmo w obrgbie obszaru
niepewnych parametréw jest zardwno czysto rzeczywiste, jak i ze-
spolone. Do analizy stabilnosci aperiodycznej rozwazanego uktadu
regulacji zastosowano warunek dostateczny stabilnosci aperiodycz-
nej wielomianow przedziatowych. W oparciu o ten warunek okre-
$lono warunki analityczne na wyznaczenie obszarow stabilnosci
aperiodycznej w obrgbie przestrzeni parametréw regulatora. Wyni-
ki teoretyczne zostaly zilustrowane przyktadem obliczeniowym.

Stowa kluczowe: systemy dynamiczne, regulacja PID

Marcin Piatek: Identyfikacja serwomechanizmu zastosowanego
w robocie kroczacym ¢ Automatyka 2010, t. 14, z. 1

Artykut opisuje proces modelowania i identyfikacji serwo-
mechnizmu pradu stalego. Badane serwomechanizmy firmy Hitec
zostaly wykorzystane jako elementy wykonawcze sze$cionozne-
go robot kroczacego (hexapod), opisanego w artykule. Szczegoto-
wo przedstawiono $rodowisko, w ktorym wykonano eksperymenty
identyfikacyjne. Przeprowadzono doktadna analiz¢ wtlasnosci sta-
tycznych serwomechanizmu, a wyniki zaprezentowano w formie
tabelarycznej i na wykresach. Podjeto probe identyfikacji dynamiki
serwomechanizmu w celu uzyskania modelu liniowego. Ostatecz-
nie zaproponowano nieliniowa struktur¢ modelu, uwzgledniajaca
ograniczenie sygnalu sterujacego. W podsumowaniu przedstawio-
no wyniki identyfikacji i poréwnano jakos¢ omawianych modeli.

Stowa kluczowe: identyfikacja, serwomechanizm, hexapod, roboty kroczqce

Grzegorz Sieklucki, Tadeusz Orzechowski: Dyskretne obserwato-
ry momentu obcigZenia w napedach elektrycznych ¢ Automaty-
ka 2010, t. 14, z. 1

Zaprezentowano teori¢ obserwatoréw zmiennych stanu oraz
model matematyczny napedu elektrycznego. Przedstawiono dwa ro-
dzaje obserwator6w momentu obciazenia. Omdéwiono metody do-
boru ich parametréw (rozmieszczenie biegunow, dualizm i pro-
blem LQ) oraz schematy blokowe przydatne do realizacji algorytmu
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estymacji na procesorach sygnatowych (DSP). Poréwnano algoryt-
my pod katem ztozonoS$ci obliczeniowej. Zaprezentowano uzyskane
wyniki dla silnika obcowzbudnego pradu statego.

Stowa kluczowe: naped prqdu statego, naped z silnikiem indukcyjnym, obser-
wator zmiennych stanu, moment obciqzenia

Jacek Smietanski, Ryszard Tadeusiewicz: System automatyczne-
go wykrywania i lokalizacji raka stercza na obrazach perfuzyj-
nej tomografii komputerowej « Automatyka 2010, t. 14, z. 1

Obecnie stosowane procedury diagnostyczne w kierunku wy-
krycia badz wykluczenia raka prostaty u mezczyzn sa niewystar-
czajace i czgsto bywaja zawodne. Nadziej¢ na zwigkszenie skutecz-
nos$ci diagnozy w szczego6lnie trudnych przypadkach daje technika
perfuzyjnej tomografii komputerowej. Metoda ta, bedaca wciaz
w fazie rozwoju, pozwala na pomiar parametréw przeplywu krwi
przez badana tkankeg, co uwidaczniane jest na barwnych dwuwy-
miarowych obrazach, tzw. ,,mapach parametrycznych”.

W pracy przedstawiono metodologig i algorytmy umozliwiaja-
ce automatyzacj¢ interpretacji takich wtasnie obrazoéw prostaty. Au-
tomatyzacja ta moze nie tylko skroci¢ czas i zmniejszy¢ koszty dia-
gnozy, ale przede wszystkim utatwia podjecie obiektywnej decyzji,
niezaleznej od subiektywnych ocen zaleznych od do$wiadczenia
czy indywidualnych wiasciwosci wzroku diagnosty.

Zaproponowana procedura zostala przetestowana na licznej
grupie obrazéw pochodzacych od rzeczywistych pacjentow,
a otrzymane rezultaty wskazuja na mozliwo$¢ stworzenia komplek-
sowego systemu pozwalajacego na zwigkszenie skutecznosci
1 pewnosci stawianej diagnozy.

Stowa kluczowe: przetwarzanie obrazow medycznych, automatyczne wykry-
wanie raka, automatyczna lokalizacja raka, rak prostaty, perfuzyjna tomogra-
fia komputerowa



