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Defektograf magnetyczny

Dziedzina techniki. Defektograf magnetyczny jest przeznaczony do nieniszczgcego badania elementéw,
wykenanych z materiatéw ferromagnetycznych w postaci lin, pretdw i rur. Defektograf ma szczegdline zastoso-
wanie przy ocenie stanu lin w kolejkach linowych, wyciagach gérniczych iwiertniczych oraz w windach
osobowych. v

Stan techniki. Defektografy magnetyczne sktadajg sie z magnesu statego, cewek pomiarowych, krazka
prowadzonego po linie, wzmacniacza i przyrzagdu piszacego. Magnes jest wykonany z zespotu anizotropowych
magneséw statych umieszczonych koncentrycznie przy nabiegunnikach, wewnatrz ktérych znajdujg sie listwy
prowadzace ling lub pret. Do magnesu jest przymocowany krazek z bieznig gumowag, ktéry toczy sie po linie.
Wewnatrz krazka znajduje sie nadajnik selsynowy, napedzajagcy tasme przyrzadu piszacego z predkoscig
proporcjonalng do przesuwu liny. Obok nadajnika selsynowego jest umieszczona pradniczka przeznaczona do
kompensacji wielkosci impulsu z cewki pomiarowej, przy zmianach predkosci liny.

Cewka pomiarowa jest wykonana albo z dwéch pierscieni potgczonych rdzeniami z nawinigtym uzwoje-
niem albo z trzech piericieni Zelaznych, z ktérych dwa zewnetrzne sa potaczone ze soba mangetycznie za
pomocy blachy (patent polski nr 46 897). Cewka pomiarowa moze sktadaé sie réwniez z dwéch kompletdw,
z ktérych jeden o mniejszej srednicy jest umieszczony wewnatrz drugiego kompletu o wiekszej srednicy (patent
polski nr 48 049).

Te jednokanatowe defektografy umozliwiajg zapis na tasmie papierowej impulséw, pochodzacych od
uszkodzeri badanej liny i przekazywanych przez jedng cewke pomiarowg, nie sg natomiast dostosowane do
badania cienkich lin o duzej ilosci uszkodzen.

Istota wynalazku. Defektograf magnetyczny ma dwa réwnolegte kanaty rejestracyjne, potaczone przetacz-
nikiem impulséw. Impulsy sa przekazywane przez cewki pomiarowe. W jednym kanale jest wyprowadzenie
taczace sig poprzez przetgcznik pracy z integratorem oraz ze wzmacniaczem mocy i przyrzaderm piszacym na
tasmie, ktére znajduja sie w drugim kanale rejestracyjnym.

Kazdy kanat jest wyposazony w identyczne elementy konstrukcyjne a mianowicie w przetaczniki bieguno-
wosci, ktére poprzez dzielniki napigecia i przetaczniki impulsu prébnego sa potaczone z uktadami kompensacji
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predkosci liny. Uktady kompensacii s3 wyposazone w dwa cztony, z ktdrych kazdy sktada sie z prostownika
i filtru. Z ukfadami kompendacji 5§ potaczone wzmacniacze operacyjne Oraz wzmacniacze mocy i przyrzady
piszgce.

Integrator sktada sie ze wzmacniacza napigciowego, potaczonego z prostownikiem iz sumatorem, przy
czym z sumatorem jest potgczony impulsator mechaniczny, umozliwiajacy zerowanie sumatora.

Defektograf magnetyczny pozwala na sumowanie impulséw, co z kolei umozliwia oceng stanu badanych
lin, zwtaszcza lin cienkich z duzg iloscig uszkodzeri.

Objasnienie rysunku. Defektograf magnetyczny jest uwidoczniony przyktadowo na rysunku, w uktadzie
blokowym.

Przyktadowe wykonanie idziatanie. Defektograf magnetyczny ma dwa réwnolegte kanaty rejestracjyne
1ill, ktérych zadaniem jest dokonywanie réwnoczesnego zapisu na tasmie impulséw, pochodzacych z uszkodzei'
badanej liny i przejetych przez dwie cewki pomiarowe 1 i 1a.

Chydwa kanaty | i 1l sg potaczone przetacznikiem impulséw 2. Impuisy sg przekazywane do prze%qczmka
2 przez cewki pomiarowe 1 i Ta. W kazdym kanale | i Il s3 umieszczone identyczne elementy konstrukcyjne,
ktére umoziiwiajg dokonanie badania uszkodzeri réwnocze$nie dwéch lin a nastepnie zarejestrowanie tych
uszkodzen.

Z przetacznikiem sygnatéw 2 sg potgczone w obu kanatach | i 1l przetaczniki biegunowosci 3 i 3a, ktére
stuzg do zmiany kierunku impulséw podczas zmiany kierunku przesuwu liny wzgledem cewek pomiarowych
11 1a. Z przetgcznikami 3 i 3a sg potaczons w obu kanatach | i Il dzielniki napiecia 4 i 4a, ktérych zadaniem
jest regulacja zmiany czutodci kanatéw | i 1l Przetgczniki 4 i 4a sg potaczone nastgpnie z przetgcznikami im-
pulsu prébnego 5 i Ba, pochodzacego z multiwibratora 18, przekazujacego impulsy w celu umoziiwienia spraw-
dzenia prawidtowosci pracy defektografu. Multiwibrator 16 steruje réwniez znacznikiem czasu 17, ktéry podaje
impulsy prébne na taSme przyrzadu piszgcego 10 i 10a. Z przetacznikami 5 i 5a sg potgczone {w obu kanatach
1 i"11) uktady kompensacji predkosci liny 6 i 5a. Uktady kompensacji 6 i 6a sg wyposazone w dwa cztony 7 i 7a,
stuzace do prostowania i filtracji impulséw kcmpensacji predkoscei liny. Uktady kompensacji 6 i 6a pozwalaja na
uniezaleznienie wielkosci impulsu od predkosci przesuwu liny wzgledem cewek pomiarowych 1 1a.

Uktady kompensacji 6 i 8a sg potgczone ze wzmacniaczami operacyjnymi 8 i 8a, ktére z kolei sg potaczone
ze wzmacniaczami mocy 9 i 9a oraz z przyrzadami piszgcymi 10 i 10a., zwanymi réwniez galwanometrami.

Za wzmacniaczem operacyjnym 8, w pierwszym kanale | jest wyprowadzenie A, tgczace sie poprzez
przetgcznik pracy 11 z integratorem. Ponadto wyprowadzenie A tgczy integrator ze wzmacniaczem mocy Sa
i przyrzadem piszacym 10a, ktére znajduja sie w kanale drugim 11,

Integrator sktada sie ze wzmacniacza napieciowego 12, potaczonego z prostownikiem 13 i z sumatorem
14. Z sumatorem 14 jest potgczony mechaniczny impulsator 15, umozliwiajgcy zerowanie sumatora 14.

Obydwa kanaty | i1l rejestrujg poszczegdlne impulsy, pochodzace z dwdch badanych lin. Po wiaczeniu
przetgcznika sygnatéw 2, kanat | rejestruje poszczegdine impulsy pochodzgce z badanej liny. Impuls za
wzmacniaczem operacyjnym 8 jest podawany do integratora oraz przez wzmacniacz 9a i jest zapisywany przez
przyrzad piszacy 10a w postaci zsumowanych impulséw pochodzgcych od badanej liny. Zintegrowane impulsy sg
zapisywane na tasmie w postaci schodkéw, ktdrych wysokosé okreéla sume uszkodzen na pewnej dtugodci liny.

Zastrzezenia patentowe

1. Defektograf magnetyczny, znamienny tym, Zze ma dwa réwnolegte kanaty rejestracyjne {1 i 11},
potgczone przetacznikiem impulséw (2), przy czym w jednym kanale (1) jest wyprowadzenie {A), taczace sie
poprzez przetgcznik pracy (11) z integratorem, oraz ze wzmacniaczem mocy (9a) i przyrzadem piszacym (10a),
Zznajdujgcymi sie w drugim kanale (11).

2. Defektograf wedtug zastrz. 1,znamienny tym, Ze w obu kanatach {1 i 11} znajduja sie przetaczni-
ki biegunowosci (3 i3a), ktére poprzez dzielniki napiecia {4 i4a) i przetaczniki impulsu probtego (5 i 5a) sg
potgczone z uktadami kompensacji predkosci liny (6 i6a) wyposazonymi w cztony (7 i7a) sktadajace sie
z prostownikéw i filtréw, przy czym z uktadami (6 i6a) s3 potaczone wzmacniacze operacyjne (8 i8a) oraz
wzmacniacze mocy (9 i 9a) i przyrzady piszace (10 i 10a).

3. Defektograf wedtug zastrz.1, znamienny tym, Ze integrator skfada sie ze wzmacniacza
napigciowego (12) potgczonego z prostownikiem (13) isumatorem (14), przy czym z sumatorem (14) jest
potgczony mechaniczny impulsator (15) do zerowania sumatora (14).
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