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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest rewersyjny przenosnik wibracyjny stuzacy do dwukierunkowego
transportu materiatow sypkich lub przedmiotéw o niewielkich wymiarach gabarytowych.

Znane sg rewersyjne przenosniki wibracyjne, przyktadowo z opisu US 5178259, wyposazone
w podwieszone do rynny dwa wibratory, ktérych silniki elektryczne napedzajg waly z zamocowang na
nich niewywazong masg, wymuszajacq drgania ukierunkowane prostopadle do pionowej ptaszczyzny
prowadzonej przez o$ wzdtuzng rynny. Rynna otwarta na obu koncach jest sprezyscie podparta na
sztywnej podstawie w zasadniczo poziomym potozeniu. W zaleznosci od zadanego kierunku transpor-
towania materiatu alternatywnie wtgczany jest jeden albo drugi wibrator. Przeno$niki z dwoma wibrato-
rami charakteryzujg sie duzg wydajnoscia, ale sg kosztowne w produkcji i eksploatacji. Drgania pracy
jednego wibratora powodujg w tozyskach drugiego, nieruchomego wyciskanie smaru i wystepowanie
fatszywych odciskéw Brinella z efektem szybkiego zuzycia.

Znane sg rowniez, przyktadowo z opisu US5713457, rewersyjne przenos$niki posiadajace jeden
wibrator podwieszony centralnie do rynny w poblizu srodka ciezkosci przenosnika. Wibrator wyposa-
zony jest w silnik o zmiennym kierunku obrotéw. Na obu koncach rynny zamocowane sg identyczne
eliminatory drgan powodujgce sptaszczenie elipsy drgan masy gtdwnej przenosnika przy czestosci
wymuszen drgan wibratora zblizonej do czestosci drgan witasnych eliminatorow. Kazdy eliminator
ztozony jest z masy pomocniczej podwieszonej pionowo do rynny na sprezynie. W rozwigzaniach
takich zmiana kierunku transportowania dokonywana przez zmiane kierunku obrotéw silnika co wy-
maga przejscia kolejno przez wybieg maszyny a nastepnie przez rezonans przejsciowy - stanowigc
czas nieprodukcyjny przenosnika. Ponad to eliptyczne trajektorie ruchu drgajacego rynny znacznie
ograniczajg wydajnosc¢ takich urzadzenh.

Przenosnik wedtug wynalazku, podobnie jak w powyzej opisanych rozwigzaniach posiada
otwartg na obu kohAcach rynne, sprezyscie podpartg na sztywnej podstawie w zasadniczo poziomym
potozeniu oraz obrotowy naped wibracyjny, podwieszony centralnie do rynny. Przeno$nik wyposazony
jest w dwa lub wiecej masowe eliminatory drgan Frahma, zamocowane do rynny z kazdej strony watu.
Istota wynalazku polega na tym, Zze masy pomocnicze eliminatorow drgan prowadzone sg wzdtuz
prostopadtych wzgledem siebie kierunkdéw, przecinajacych sie w osi watu wibratora lub przy wiekszej
liczbie mas pomocniczych usytuowane sg one parami symetrycznie wokét osi watu. Eliminatory drgan
majg rézne czestotliwosci drgan wtasnych a silnik napedzajacy wat wibratora ma zmienng predkosc¢
obrotowg o zakresie obejmujgcym czestotliwosci drgah wiasnych obu eliminatoréw. Rozwigzanie po-
woduje wygaszanie drgan rynny na kierunku drgan eliminatora wedtug zasady eliminatora Frahma,
ktérego czesto$¢ drgan wtasnych jest rowna czestodci wymuszen, natomiast nie ulega zmianie war-
tos¢ drgan na kierunku prostopadtym, pracy drugiego eliminatora co powoduje transport nadawy.

Rozwigzanie pozwala na wykonanie szybkiej zmiany kierunku transportowania materiatu jedy-
nie przez zmiane predkosci obrotowej silnika wibratora, uzyskane drgania rynny maja charakter zbli-
zony do prostoliniowego - co stanowi, ze wydajnos¢ osigga wartosci jak w przenosniku jednokierunko-
wym. Przy zastosowaniu w wibratorze silnika z ptynng regulacjg predkosci obrotowej istnieje mozli-
wosc¢ sterowania predkoscig transportowania materiatu w obu kierunkach.

Korzystnym jest, gdy silnik napedzajacy wat wibratora jest dwubiegowym a czestosci drgan
wiasnych obu eliminatoréw sg odpowiednio rowne lub bliskie czestosciom wymuszeh pierwszej i dru-
giej predkosci obrotowej silnika. Wydajno$¢ przenosnika nie jest jednakowa w obu kierunkach, gdy
kierunki drgann mas pomocniczych eliminatorow odchylone sg od poziomu pod katem a=45°. Réwng
predkos¢ transportowania w obydwu kierunkach mozna uzyskac poprzez odpowiednie wysterowanie
predkosci obrotowej silnika lub zmiane kata o zamocowania uktadu eliminatoréw lub tez przez nachy-
lenie rynny przenosnika.

Wynalazek przyblizony jest opisem przyktadowego wykonania przenosnika z wibratorem nape-
dzanym silnikiem dwubiegowym, pokazanego na rysunku w ujeciu schematycznym.

Przenos$nik posiada rynne 1 otwartg na obu koncach, zamocowang do sztywnej podstawy za
posrednictwem sprezystych podpdr 2 w zasadniczo poziomym potozeniu. Wyposazony jest w mecha-
niczny wibrator 3 podwieszony centralnie do rynny 1 w poblizu srodka ciezkosci przenosnika. Silnik
elektryczny wibratora 3 napedza wat 4 o osi prostopadtej do pionowej ptaszczyzny prowadzonej przez
0$ wzdtuzng rynny 1. Na wale 4 zamocowana jest mimosrodowo masa wymuszajgca 5 drgania. Do
rynny 1 przylaczone sg dwa lub wiecej eliminatoréow 6”, 6” drgan, po jednym z kazdej strony watu 4.
Kazdy z eliminatoréw 6”, 6” sklada sie z podwieszonej do rynny 1 na sprezynie ks;, ks, masy pomoc-
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niczej m;, m,. Masy pomocnicze my;, m, prowadzone sg wzdtuz prostopadtych do siebie kierunkéw
drgan s;, S, przecinajgcych sie w osi watu 4 wibratora 3 i usytuowanych w zakresie dolnej potowki
obrotu watu 4. Kierunki s;, S, drgan mas pomocniczych m;, m, odchylone sg od poziomu pod katem o
najczesciej rownym 45°. Eliminatory 6’, 6” majgq rézne czestosci drgan wiasnych m;=vks./m;,
w,=\ks,/m,, a silnik napedzajacy wat 4 wibratora 3 jest dwubiegowym. Czestosci drgan wtasnych o,
®, obu eliminatoréw 6’°, 6” sg odpowiednio réwne czestosciom wymuszen pierwszej i drugiej predkosci
obrotowe;j silnika. W warunkach wymagajacych rownych predkosci transportowania w obydwu kierun-
kach - czestosci wymuszen silnika moga sie odpowiednio rézni¢ od czestosci drgan wtasnych elimina-
toréw 6’, 6”.

Transport nadawy w prawo wystepuje, gdy czestos¢ wymuszen wibratora 3 w stanie ustalonym
przy pierwszej predkosci obrotowej silnika jest rowna czestosci drgan wtasnych o;=Vks,/m; eliminato-
ra 6. Masa pomocnicza m; drga z amplitudg wywotujacg w sprezynie ks, sity przeciwne do sity wymu-
szajacej wibratora 3 na kierunku s; zgodnie z zasadg dziatania eliminatora Frahma. Przy matym ttu-
mieniu w sprezynie kg, efektem jest wygaszenie drgan rynny na kierunku s; bez zmiany wartosci drgan
na rynny na kierunku s; i bez zmiany wartosci drgan na kierunku prostopadtym s,. Zmiana predkosci
obrotowej silnika na drugg i odpowiednio watu 4 na warto§¢ wymuszen réwng czestosci drgan wia-
snych w,=Vks,/m, eliminatora 6” powoduje - przy wystepowaniu adekwatnych zjawisk — transport
w lewo nadawy.

Zastrzezenia patentowe

1. Rewersyjny przenosnik wibracyjny, posiadajacy otwartg na obu koncach rynne, sprezyscie
podpartg na sztywnej podstawie w zasadniczo poziomym potozeniu, wyposazony w naped wibracyjny
podwieszony centralnie do rynny w poblizu srodka ciezkosci przenosnika a ktérego silnik elektryczny
napedza wat o osi prostopadtej do pionowej ptaszczyzny prowadzonej przez o$ wzdtuzng rynny,
Z zamocowang na nim niewywazong masg wymuszajacq drgania, ponad to posiadajacy potaczone
z rynng dwa lub wiecej eliminatory drgan Frahma, kazdy ztozony z podwieszonej do rynny na sprezy-
nie masy pomocniczej (my, m,), znamienny tym, ze masy pomocnicze prowadzone sg wzdtuz pro-
stopadtych do siebie kierunkéw drgan (s;, S;) przecinajacych sie w osi watu (4) wibratora (3) lub przy
wiekszej liczbie mas pomocniczych usytuowane sg one parami symetrycznie wokot osi watu (4), po-
nad to eliminatory drgan (6’, 6”) maja rézne czestoéci drgan wiasnych (w;=Vks;/m;, w,=Vks,/m,)
a silnik napedzajacy wat (4) wibratora (3) ma zmienng predko$¢ obrotowg w zakresie obejmujgcym
czestosci drgan wtasnych obu eliminatoréw drgan (6°, 6”).

2. Przenoénik wedtug zastrz.1, znamienny tym, ze silnik napedzajacy wat (4) wibratora (3) jest
dwubiegowym a czestosci drgan wiasnych (o;, m,) obu eliminatoréw (6°, 6”’) sg odpowiednio réwne lub
bliskie czestosciom wymuszen pierwszej i drugiej predkosci obrotowej silnika.
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