Streszczenia

Jerzy Baranowski, Waldemar Bauer: Optymalizacja parametrycz-
na systemow nieliniowych metoda trust region * Automatyka/
Automatics 2012, Vol. 16, No. 1

W pracy przedstawiono mozliwosci rozwiazania problemu
optymalizacji parametrycznej za pomoca algorytmu typu trust re-
gion. Problem optymalizacji parametrow sprowadzono do proble-
mu optymalizacji warunkéw poczatkowych, otrzymujac analitycz-
ne wzory na gradient i Hesjan, ktére sa nast¢pnie wykorzystane
w algorytmie frust region. Przedstawiono rowniez przyktad opty-
malizacji regulatora dla nieliniowego silnika szeregowego wraz
z wynikami numerycznymi.

Stowa kluczowe: optymalizacja parametryczna, metoda regionu zaufania, sys-
temy nieliniowe, uogolniony regulator PID

Krzysztof Kogut: Modelowanie i identyfikacja systemu pétak-
tywnego zawieszenia pojazdu * Automatyka/ Automatics 2012,
Vol. 16, No. 1

W artykule przedstawiono proces modelowania systemu za-
wieszenia ¢wiartki pojazdu. Uktad wyposazony jest w rotacyjny thi-
mik magnetoreologiczny (MR). Wykorzystany model dynamiczny
urzadzenia zawiera szereg uproszczen, a w celu identyfikacji jego
parametrow zastosowano metodologi¢ szarych modeli. Estymacja
parametrow modelu zostala podzielona na dwie fazy. W pierwszej
fazie zidentyfikowano uktad wahacza oraz wyznaczono statyczna
charakterystyke thumika MR. Druga faza polegata na identyfikacji
parametrow ukltadu wymuszenia kinematycznego koto-mimos$rod.
W pracy przedstawiono poréwnanie eksperymentalnych i symulo-
wanych trajektorii badanego systemu. Wyniki identyfikacji wskazu-
ja, ze zaproponowany model wystarczajaco wiernie przedstawia dy-
namike obiektu rzeczywistego i moze zosta¢ uzyty do jej symulacji.
Stowa kluczowe: identyfikacja systemu, ttumik magnetoreologiczny (MR), sys-
tem potaktywnego zawieszenia

Pawet J. Mitkowski, Wojciech Mitkowski: Schodkowa funkcja
bazowa w asymptotycznej homogenizacji systemu eliptycznego
» Automatyka/ Automatics 2012, Vol. 16, No. 1

W pracy rozwaza si¢ problem asymptotycznej homogeniza-
cji dla jednowymiarowego stacjonarnego systemu eliptycznego.
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Dokonano aproksymacji ,,schodkowej” funkcji bazowej i wyznaczono
przyblizona warto$¢ efektywnego wspotczynnika przewodnoS$ci
eliptycznego jednorodnego ukladu makroskopowego. Przedsta-
wiono réwniez jak w omawianym procesie homogenizacji uzyska¢
z gory zadany efektywny wspolczynnik przewodnosci. Rozwazania
zostaly zilustrowane wynikami obliczen numerycznych.

Stowa kluczowe: asymptotyczna homogenizacja, system eliptyczny

Krzysztof Oprzedkiewicz: Odporny suboptymalny regulator PD
dla systemu orientowanych ogniw slonecznych ¢ Automatyka/
Automatics 2012, Vol. 16, No. 1

W pracy zaprezentowano syntez¢ odpornego, optymalnego
serworegulatora dla obiektu o niepewnych parametrach. Rozwaza-
ny system sterowania moze by¢ zastosowany przyktadowo do ste-
rowania orientowanym ogniwem stonecznym. Funkcja kosztu opi-
suje zard6wno zuzycie energii, jak i czas regulacji w ukladzie.
Obiekt regulacji jest opisany transmitancja przedzialowa. Zada-
niem regulatora jest utrzymanie funkcji kosztu w zadanym zakre-
sie. Jednoczes$nie uktad regulacji powinien by¢ aperiodyczny dla
kazdej wartos$ci niepewnych parametréw obiektu. Do konstrukceji
regulatora wykorzystano podejscie geometryczne. Wyniki badan
symulacyjnych wskazuja, ze proponowany regulator spetnia
wszystkie postawione wymagania.

Stowa kluczowe: sterowanie odporne, systemy przedzialowe, orientowane
ogniwa stoneczne

Grzegorz Sieklucki, Barbara Bisztyga: Niepewno$¢ modeli ma-
tematycznych ukladéw energoelektronicznych ¢ Automatyka/
Automatics 2012, Vol. 16, No. 1

W artykule przedstawiony zostal problem syntezy regulatora
momentu elektromagnetycznego silnika przy zmianach parametrow
uktadu zasilajacego. W artykule analizowana jest niepewnos¢ para-
metréow ukladow zasilajacych silniki elektryczne, opisana przez
wzmocnienie i opoznienie czasowe. Podano zasady wyznaczania
zakresu zmian tych parametrow. Przedstawiono metode przeksztat-
cenia niepewnosci parametrycznej na dynamiczna, ktora moze by¢
wykorzystana w optymalizacji regulatora odpornego. Zapropono-
wano funkcje wagowa niepewnosci multiplikatywnej w postaci ele-
mentu oscylacyjnego. Wyznaczono regulator I I momentu elektro-
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magnetycznego dla silnika. Wyniki te uzyskano, stosujac metodg
mieszanej czulodci, czyli optymalizacjg w przestrzeni 7.
Stowa kluczowe: przeksztaltnik tyrystorowy, falownik napiecia, naped elek-

tryczny, niepewnos¢ multiplikatywna, regulator 1 P, element oscylacyjny, ste-
rowanie odporne

Wiestaw Wajs: Sieci neuronowe i sieci immunologiczne dla roz-
poznawania przypadkéw medycznych ¢ Automatyka/ Automatics
2012, Vol. 16, No. 1

Dla rozpoznawania przypadkdéw chorobowych, ktére sa opisa-
ne numerycznymi danymi wykorzystano metody sztucznej inte-
ligencji.W pracy wykorzystano dwie metody: metode sztucznych
sieci neuronowych oraz metodg sztucznych sieci immunologicz-
nych. Przedstawiono wyniki uzyskane tymi metodami w odniesie-
niu do przypadkéw dysplazji oskrzelowo ptlucnej dla dzieci, kto-
rych waga byta ponizej 1500 g.

Stowa kluczowe: sztuczne sieci neuronowe, sieci immunologicznych, SVM, BPD



