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Mechanizm programowego sterowania predkoscig wrzeciona

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm programowego sterowania predkoscig wrzeciona, znajdujgcy
zastosowanie zwtaszcza w przewijarkach przedzy i drutu.

W znanym mechanizmie silnik elektryczny napedza poprzez przektadnie pasowa wat, na ktérym zamoco-
wane jest przesuwne koto cierne, stanowigce zwrzecionem jedng catosé. Impuls pochodzacy od przyrostu
$rednicy nawoju podawany jest przez czujnik, uktad dzwigni przestrzennych ipopychacz na koto cierne.
Popychacz oddalajacy sie od kota ciernego umozliwia sprezynie przesunigcie kota ciernego i zmiang srednicy
nawoju, w wyniku czego nastepuje zmiana obrotéw wrzeciona.

Celem wynalazku jest opracowanie mechanizmu programowego sterowania predkoscia wrzeciona, o uprosz-
czonej konstrukeji. Cel ten zostat osiggniety dzieki temu, 2e popychacz sterujacy przetoZeniem wariatora, styka
sie z krzywka, zamocowang do ramki, w ktdrej jest osadzony watek czujnika nawoju.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia schema-
tycznie mechanizm programowego sterowania predkoscia wrzeciona. Mechanizm zawiera wariator, ktorego wat 1
z tarczg toroidaing 2, osadzony obrotowo w podstawie, jest potaczony poprzez krazki posredniczace 3 z tarczg
toroidalng 4. Tarcza torcidalna 4 jest potaczona poprzez przektadnie zebata 5 z wrzecionem 8, na ktérym jest
osadzona szpula nawoju 7. Ze szpula nawoju 7 styka sie¢ watek 8 czujnika, osadzony w ruchomej ramce 9, do
ktérej jest przytwierdzona krzywka 10, stykajaca sie z popychaczem 11 osadzonym ruchowo w podstawie.
Z popychaczem 11 z jednej strony potaczona jest linka 12, opasujaca krazek 13, na ktdrej jest zawieszony
obcigznik 14, za$ z drugiej strony z popychaczem 11 potaczony jest ruchowo suwak 15, osadzony obrotowo na
dzwigni 16, utozyskowanej réwniez obrotowo w podstawie i zakoriczonej czopem dla utotyskowania krazka
posredniczacego 3. :

Podczas przenoszenia ruchu z tarczy 2 wariatora poprzez krazki 3 na tarcze 4 iwrzeciono 6, nastgpuje
nawijanie przedzy na szpule 7, ktéra wskutek tego zwieksza w sposéb ciggty swojg Srednice. Stykajacy sig ze
szpula 7 watek 8 czujnika przemieszcza ramke 9, ktéra z kolei przemieszcza krzywke 10 i wywotuje ruch suwaka
15. Na skutek statego obciazenia obciaznikiem 14 linki 12, przewijajacej sig przez krazek 13, popychacz 11 jest
dociskany stale do zarysu krzywki 10. Popychacz 11, przesuwajac sie w kierunku krzywki 10 przemieszcza suwak
15, kitdéry wywotuje obrét diwigni 16. Qbrét dzwigni 16 powoduje zmiane potoZenia obracajgcych sie,
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ufozyskowanych na niej krazkdw 3, wzgledem tarcz 2 i4, zapewniajgc w ten sposOb. wymagang predkosdd
obrotowa w zaleznosci od biezacej $rednicy nawoju 7.

Zastrzezenie pateniowse

Mechanizm programowego sterowania predkoscig wrzeciona, zawierajacy popychacz, przektadnie oraz
czujnik, znamienny tym, Ze ma krzywke (10) stykajgcg sie z popychaczem {11), sterujacym przefoZeniem
wariatora, przy czym krzywka (10) jest zamocowana do ramki {8), w ktorej jest osadzony watek {8} czujnika
nawoiju {7).
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