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Przyrzad laserowy do pomiaru geometrii jezdni
@ suwnicy zawierajacy nadajnik laserowy skojarzony z
wejsciem ukladu pomiarowego zaopatrzonego w fotode-
tektor i rejestrator, znamienny tym, Ze uklad pomiarowy
(2) jest zamocowany na wyposazonym w nap¢d wézku,
utworzonym z podstawy osadzonej na ulozyskowanych
w niej rolkach, a fotodetektor (3) polaczony jest elektry-
cznie i sprzgzony mechanicznie z blokiem nadaznym 1
pierwszym (4) w kicrunku osi Z oraz z blokiem nadgznym
drugim (5) w kierunku osi X, przy czym blok nadagzny
pierwszy (4) jest 1éwniez polaczony wezlem sumujacym
pierwszym (6) z kompensatorem (7) przemieszczeh w
kierunku osi Z, a ponadto uklad pomiarowy (2) zawiera
blok pomiarowy (8) dlugosci szyny jezdnej w kierunku
osi Y oraz’blok pomiarowy szerokosci gtowki (9) szyny
jezdnej w kierunku osi X, przy czym wgzel sumujacy
pierwszy (6) oraz wezet sumnjacy drugi (10), faczacy blok
pomiarowy szerokosci gtowki (9) szyny jezdnej z blokiem
nadaznym drugim (5) oraz blok pomiarowy (8) dlugosci
szyny jezdnej w kierunku osi Y s3 polaczone z rejestrato-
rem {11). '
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Zastrzezenie patentowe

Przyrzged leserowy do pomiaru geometrii jezdni suwnicy, zawisrajacy nadajnik la=-
serowy skojarzony z wejséciem ukladu pomiarowego zaopatrzonego w fotodetektor i rejestra-
tor,znamienny ty m, ze uklad pomiarowy /2/ jest zamocowany na-wyposazonym w
naped wbdzku, utworzonym z podstawy osadzonej na uloZyskoWanych w niej rolkach, a foto-
detektor /3/ poigczony jest elektrycznie i sprzezony mechanicznie z blokiem nadaznym
pierwszym /4/ w kierunku osi Z oraz z blokiem nadaznym drugim /5/ w kierunku osi X, przy
czym blok nadazny pierwszy /4/ jest rdéwniez polaczony wezlem sumujacym pierwszym /6/ z kom=
pensatorem /7/ przemieszczeh w kierunku osi 2z, a ponadto uklad pomiarowy /2/ zawiera blok
pomiarowy /8/ diugosci szyny jezdnej w kierunku osi Y oraz blok pomiarowy szerokodci giéwki
/9/ szyny jezdnej w kierunku osi X, przy czym wezel sumujacy pierwszy /6/ oraz wezei sumu-
jacy drugi /10/ taczy blok pomiarowy szerokosci gidéwki /9/ szyny jezdnej z blokiem nadaznym
drugim /5/ oraz blok pomiarowy /8/ diugosci szyny jezdnej w kierunku osi Y sa.polaczone z
rejestratorem /11/.

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad laserowy do pomiaru geometrii jezdni suwnicy,
znajdujacy zastosowanie zwiaszcza w hutnictwie i budownictwie, e takze do pomiardw geometrii
jezdni innych érodkdéw transportu.

Znane przyrzady geodezyjne, teodolit i niwelator sg wykorzystywane ‘do pomiaréw
geometrii jezdni suwnicy. Niedogodnos$cia tych przyrzgdéw jest dyskretny pomiar geometrii
jezdni suwnicy, a ponadto czasochionnodé przeprowadzanych nimi pomiaréw oraz uciazliwa ob-
rébka pomierzonych nimi wielkodci.

Znany jest z polskiego opisu patentowego nr 114 084 przyrzad do bezdotykowego po-
miaru $rednic drutédw, szerokodci szczelin, grubodci i szerokosci tasdm, ktdry posiada dwa
symetryczne uklady analizujgco-pomiarowe, z ktorych kazdy posiada dwa fotodetektory promie-
niowania umieszczone na podstawce przesuwanej przez uklad napedowo-nadainy fotodetektordéw
potaczony z przetwornikami polozenia fotodetektoréw. Ciagi impulséw elektrycznych z prze-
twornika potozenia fotodetektoréw, ktérych ilos¢ jest miara polozenia fotodetektordéw jest
sumowana w sumatorze algebraicznym, zadé suma impulséw, ktéra jest miarg odleglodci pomigdzy
fotodetektorami jest podawana na wskaZnik wartos$ci wielkos$ci mierzonej.

Istota przyrzadu wediug wynalazku zawierajacego nadajnik leserowy, skojarzony z
wejéciem ukiadu pomiarowego zaopatrzonego w fotodetektor i rejestrator jest to, ze ukiad po=
miarowy jest zamocowany na wyposazonym w naped wézku, utworzonym z podstawy osédzonej na
ulozyskowanych w niej rolkach, a fotodetektor polaczony jest elektrycznie i sprzgzony mecha=
nicznie z blokiem nadaznym pierwszym w kierunku osi Z oraz z blokiem nadgznym drugim w kie-
runku osi X, przy czym blok nadazny pierwszy jest réwniez polaczony weziem sumujgcym pierw=
szym z kompensatorem przemieszczefh w kierunku osi Z. Ponadto ukiad pomiarowy zawiera blok
pomiarowy dkugoéci szyny jezdnej w kierunku osi Y oraz blok pomiarowy szerokodci gitdéwki szy-
ny jezdnej w kierunku osi X. Wezel sumujacy pierwszy oraz wegzel sumujacy drugi, taczgcy blok
pomiarowy szerokoéci gidwki szyny jezdnej z blokiem nadgznym drugim sa polaczone z rejestra=-
torem, z ktérym jest poigczony réwniez blok pomiarowy diugosci szyny w kierunku osi Y.

Zaleta przyrzedu laserowego do pomiaru geometrii jezdni suwnicy wediug wynalazku,
jest mozliwosé prowadzenia ciagiych pomiardw geometrii szyny réwnoczeédnie w trzech kierunkach
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oraz okolo dwukrotnie krétszy czas pfzeprowadzénia pomisru i obrébki uzyskanych wynikéw

w stosunku do pomiaru dokonanego za pomoc@ teodolitu i niwelatora. Przyrzad laserowy
umozliwia prowadzenie pomiaréw w krdétkim czasiep przy n1ekorzystnych warunkach otoczen1a.
takich jak:duze zapylenie oraz siabe osw1et1ew1e miejsca pomiaru, a ponadto zapewnia duze
bezpleczedstwo pracy osoéb dokonujecych pomiary. v

. Przyrzad laserowy do pomiaru geometrii jezdni suwnicy wediug wynalazku Jest
przedstaw1ony blokowo w przyktadzie wykonan;a na rysunkue ’

_ Przedmiot wynalazku zawiera nadajnik laserowy 1 skOJarzony z weJéciem ukladu ponla—
rowego 2.. Uklad pomiarowy 2 jest zamocowany . na wyposaionym ‘W naped wozku utworzonym z pode-
'stawy osadzonej na uloZyskowanych w niej rolkach i sklada sie z fotodetektora 3 polaczonego
elektrycznie i sprzezonego mechanicznie z blokiem nadaznym p1erwszym 4w k;erunku osi Z
oraz z blokiem nadgznym drugim 5 w kierunku osi X, przy czym blok nadazny plerwszy 4 jest
réwniez potaczony wegziem sumujacym pierwszym 6 z kompensatorem przemiesszczed 7 w kierunku
osi Z. Ponadto ukiad pomiarowy 2 zawiera blok pomiarowy 8 dlugodci szyny jezdnej w kierunku
osi Y oraz blok pomiarowy szerokosci gléwki 9 szyny jezdnej w kierunku osi X. Wegzel sumujacy
pierwszy 6 oraz wezel sumujacy drugi 10, aczacy blok pomiarowy szerokosci gtéwki 9 szyny z
blokiem nadaznym drugim 5, sa polgczone z rejestratorem 11, z ktérym: Jest ‘polgczony réwniez
blok pomiarowy 8 diugosci szyny jezdnej w kierunku osi Y.

W warunkach eksploatacyjnych przyrzadu wedlug wynelazku, ne jednym koficu odcinka
szyny przeznaczonego do pomiaru jest usytuowany wézek z ukladem pomiarawym 2, a na drugim
koficu nadajnik laserowy 1 skierowany osiowo na fotodetektor 3 ukiadu pomiarowego 2, Po zala=

- czeniu nadajnika laserowego 1 i napedu wézka, wiazke éwiatla z nadajnika laserowego 1 pada
na fotodetektor 3, powodujac w pierwszym momencie wzbudzenie w nim prgddw o wartoéciach naj-
wigkszych. Nastepnie w czasie toczenia sig wézka po szynie, wszelkie odchylki jej geometrii
sa przenoszone przez rolki wézka na osadzony na . nim uklad pomiarowy 2, powodujac odchylenie
osi fotodetektora 3 wzglgdem osi wigzki éwiatia laserowego i zmiang wartosci wzbudzanych w
nim pradéw do wartosci hatQZeﬁ proporcjonalnych do natezenia s$wiatia padajecego na fotode-
tektor 3, Prady te z fotodetektora 3 s3 przesylane do blok6w nadginych: pierwszego 4 i drugie-
go 5, w ktorych sa poréwnywane 2 maksymalnymi wartodciami pradéw wyindukowanych w fotodetek-
torze 3 usytuowanym 0siowo wzgledem nadajnika laserowego 1 i w wynxku powstalych uchybéw ‘
nastepuje przemieszczenie fotodetektora 3 w kierunku osi Z i X do polozenia, w ktérym powsta~
le uchyby bgde najmniejsze. Réwnoczeénie jest rejestrowany w rejestrze 11 prad. z wezla sumu=
jacego pierwszego 6, bedacy suma‘prgdéw z bldku*nadaznego pierwszego 4 i kompensators 7 oraz
prad z wezia sumujacego drugiego 10, bedacy suma pradéw z bloku nadaznego drugiegb 5 oraz
bloku pomiarowego szerokosci giéwki 8 i prad z bloku pomiarowego & diugosci ‘szyny jezdnéj.
Wartoéci natgzeri tych pradéw sa proporcjonalne do przemieszczed odpowiednio w kierunkach Z,
X, Y i wyznaczaja wartoéci.rzeczywista pomierzonego odcinka szyny,.
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