Streszczenia

Jerzy Baranowski: Estymacja stanu w liniowych systemach o wie-
lu wyjsciach — przyklad projektowania i dyskusja optymalnoS$ci
» Automatyka 2006, t. 10, z. 2

Rozwazane jest zagadnienie projektowania obserwatora pel-
nego rzedu dla systemu o kilku obserwowalnych wyjsciach. Propo-
nowane jest potaczenie metody ustawiania konkretnych wartosci
wlasnych z optymalizacja przyjetego wskaznika jakosci. Prezento-
wane sa dwa wskazniki jakosci (16) i1 (25) wraz z uzasadnieniem
ich zastosowania. Koncepcje ilustrowane sa na przyktadzie uktadu
drabinkowego RC dla n=3 wraz z rezultatami symulacyjnymi.

Stowa kluczowe: obserwator Luenbergera, optymalizacja parametryczna,
uktad drabinkowy RC

Marcin Ciecholewski, Krzysztof Dgbski: Automatyczne wykry-
wanie konturu watroby w obrazach tomograficzno-komputero-
wych ¢ Automatyka 2006, t. 10, z. 2

Tomografia komputerowa (TK) ze wzgledu na precyzj¢ jest
obecnie technika powszechnie stosowang w obrazowaniu watroby
i diagnozowaniu zwiazanych z nig chordb. Metody wspomagane
komputerowo, ktore maja za zadanie utatwi¢ wydzielanie ksztattu
organéw z obrazow medycznych, a takze pomodc w diagnozowaniu
jednostek chorobowych, sa obecnie intensywnie rozwijane. W pra-
cy zaprezentowano autorska metodg automatycznego wyznaczania
przyblizonego konturu watroby, polegajaca na liniowej interpolacji
wspotrzednych brzegu, za pomoca skonczonej liczby potaczonych
ze soba tamanych, tworzacych figur¢ zamknigta. W artykule zapre-
zentowano tez anatomig radiologiczng i metodyke badan dotycza-
cych tomografii komputerowej watroby.

Stowa kluczowe: tomografia komputerowa, brzeg wqtroby, kontur waqtroby, in-
terpolacja liniowa, tamana

Marcin Ciecholewski, Krzysztof Dgbski: Segmentacja watroby
w obrazach TK z wykorzystaniem modelu przyblizonego kon-
turu * Automatyka 2006, t. 10, z. 2

Wydzielenie ksztattu watroby z obrazu tomograficzno-kompu-
terowego umozliwia wyeliminowanie nadmiarowych informacji, nie-
istotnych w procesie diagnostycznym. W pracy zaprezentowano
autorska metode automatycznego wydzielania ksztattu watroby, za-
rowno dla przypadkéw pozbawionych zmian chorobowych, jak
i tych, ktore zawieraja okreslone jednostki chorobowe, czyli zmiany
ogniskowe takie jak naczyniaki i torbiele. Zadanie segmentacji zo-
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stato zrealizowane w taki sposob, ze najpierw znajdowany jest kon-
tur watroby, utworzony ze skonczonej liczby potaczonych ze soba
famanych aproksymujacych poszczegdlne fragmenty obrazu tomo-
graficzno-komputerowego watroby. Poczatkowym punktem odnie-
sienia w trakcie przeprowadzanych obliczen jest kregostup odcinka
ledzwiowego. Fragment obrazu znajdujacy si¢ poza konturem wa-
troby jest dzielony na dwa wieloboki i eliminowany z obrazu.

Stowa kluczowe: kontur wqtroby, tamana, segmentacja obrazu, tomografia
komputerowa

Henryk Gorecki: Rugowniki i wyrozniki rzeczywistych wielo-
mianéw i kwaziwielomianow ¢ Automatyka 20006, t. 10, z. 2

W pracy podano zwiazki analityczne migdzy wyroznikami
i rugownikami dla wielomianéw i kwaziwielomianow. Formuty te
pozwalaja na ustalenie warunkoéw istnienia pierwiastkow wielo-
krotnych, rzeczywistych oraz zespolonych w réwnaniach alge-
braicznych oraz przestgpnych, a takze warunkoéw stabilnosci i sta-
bilnosci aperiodyczne;j.
Stowa kluczowe: rugownik, wyréznik, wielomian, kwaziwielomian, stabilnosé,
wyznacznik Vandermonda

Krzysztof Oprzedkiewicz: Realizacja predyktora Smitha na
platformie sprzetowo-programowej ,,soft PLC” bazujacej na
komputerze klasy PC * Automatyka 2006, t. 10, z. 2

W pracy omowiono problemy praktycznej implementacji spe-
cjalnego algorytmu regulacyjnego ,,predyktor Smitha” na platformie
,,s0ft PLC” zrealizowanej na komputerze klasy PC pod nadzorem
srodowiska Windows XP. Do realizacji algorytmu sterowania wyko-
rzystano podstawowa (niezawierajaca jadra czasu rzeczywistego)
wersje systemu ,,soft PLC” firmy Siemens. W pracy omoéwiono
platformg sprz¢towo-programowa do realizacji algorytmu oraz po-
dano wyniki badan do$wiadczalnych spetnienia wymagan czasu
rzeczywistego w rozwazanym systemie sterowania. Na podstawie
wynikow badan mozna stwierdzi¢, ze zastosowana podstawowa
wersja systemu ,,soft PLC” zapewnia spetnienie wymagan czasu
rzeczywistego w zakresie utrzymania czasu cyklu sterownika na
poziomie kilkudziesigciu milisekund, co jest wielkoscia w zupetno-
$ci wystarczajaca dla szerokiej klasy praktycznych zadan sterowa-
nia realizowanych w przemysle.

Stowa kluczowe: systemy sterowania PLC, predyktor Smitha, systemy z opoz-
nieniem
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Marcin Piatek: Zastosowanie Real Time Application Interface
w sterowaniu serwomechanizmem ¢ Automatyka 2006, t. 10, z. 2

Artykut opisuje wykorzystanie zmodyfikowanego systemu
operacyjnego GNU/Linux — Real Time Application Interface. Sys-
tem ten udostgpnia mechanizmy pozwalajace na realizacje zadan
spetniajacych wymagania twardego czasu rzeczywistego. W pracy
zostata omowiona budowa systemu oraz jego podstawowe cechy.
Zaobserwowano i zbadano opdznienia (latency) oraz rozrzut ( jitter)
wykonywania zadan, dwa gtowne parametry systemu czasu rze-
czywistego. Rozrzut zostatl zmierzony i1 porownany jako wielko$¢
w systemie RTAI oraz w programowaniu Matlab/Simulink® z do-
datkiem Real Time Windows Target. Wykonano podstawowe testy
systemu, np. wygenerowano falg prostokatna oraz falg sinusoidal-
na. Gtownym celem artykutu byto wykonanie uktadu sterowania
serwomechanizmem. Wykorzystano w tym celu dwuwarstwowy al-
gorytm bazujacy na regulatorze liniowo-kwadratowym. Algorytm
regulatora proporcjonalnego wykonywano w pierwszej warstwie,
a jego parametry wyliczono w drugiej warstwie. Implementacja al-
gorytmu wykorzystuje specyficzna, wielowarstwowa budowg sys-
temu operacyjnego. Dla poréwnania, ten algorytm zostat zimple-
mentowany w Srodowisku Matlab/Simulink® z rozszerzeniem Real
Time Windows Target. Parametry pracy zostaty zmierzone i przed-
stawione w postaci graficznej.

Stowa kluczowe: RTAIL, serwomechanizm, twarde systemy operacyjne czasu
rzeczywistego, GNU/Linux

Aleksander Simicz: Analiza mozliwosci sterowania rozproszone-
go z wykorzystaniem technologii GPRS ¢ Automatyka 2006, t. 10,
z.2

Artykut przedstawia analizg charakteru opdznien transmisji
w systemie telemetrycznym wykorzystujacym technologi¢ GPRS.
Uktad zbudowany jest przy wykorzystaniu modutu MT-101, beda-
cego sterownikiem przemyslowym posiadajacym karte SIM, co po-
zwala mu na pracg w sieci telefonii komorkowej GSM/GPRS. Dane
z tego modutu sa odbierane przez modem GPRS podtaczony do
nadrzednego komputera PC. Transmitowane poprzez sie¢ GPRS
dane maja posta¢ ramek protokotu przemystowego Modbus. Na
komputerze nadrzednym jest uruchomiony serwer OPC udostep-
niajacy zasoby modutu MT-101. Dzigki naktadkowej bibliotece
DLL mozna te dane przetwarza¢ i wizualizowac za pomoca aplika-
cji w MATLAB-ie. Glownym celem badan byto poréwnanie opdz-
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nien wystepujacych w dwoch rodzajach transmisji. Pierwszy z nich
polegal na wysylaniu kolejnego pakietu testowego bezposrednio po
uzyskaniu informacji o odebraniu poprzedniego pakietu, co ozna-
cza ze transmisja odbywa si¢ w sposob ciagly. W drugim przypadku
wysytaniem kolejnych ramek odbywato si¢ ze stalym interwalem
czasowym, czego konsekwencja sa przerwy w transmisji danych.
W trakcie eksperymentow wykazano, ze pierwszy sposob zapewnia
znacznie lepsze wyniki od drugiego. Wyraznie wida¢ to analizujac
histogramy pakietoéw. Wykazano, ze sie¢ GPRS nadaje si¢ do wy-
korzystania w zagadnieniach sterowania rozproszonego obiektow
dynamicznych. Obiekty te musza by¢ asymptotycznie stabilne.

Stowa kluczowe: automatyka, sterowanie rozproszone, GPRS, MATLAB,
MT-101, OPC, opoznienia transmisji



