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UKZAD DO REGULACSI MOCY BIERNEJ W SYSTEMIE ELERKTROENERGETYCZNYM

Przedmiotem wynalazku jest uktad do regulacji mocy biernej w systemie elekiroenerge-
tycznym, znajdujacy zastosowanie w systemie elektroenergetycznym zak¥adu przemysiowego,
obejmujacym jedno lub wigce] urzgdzer kompensacyjnych réiznego rodzaju, charakteryzujacym
si¢ duzym i zmiennym poborem energii.

Zneny z polskiego opisu patentowego nr 93 222 ukiad do kompensacji mocy biernej kon-
densatorami, zawiera astotyczny regulator mocy biernej, ktdérego wejsdcia sy potgczone z
przektadnikami napigciowymi i pradowymi wiaczonymi korzystnie we wspdlnym torze zasilania
odbiornika i kompensatora oraz z zadajnikiem, 8 wyjscie regulatora pogczone jest z igcz-
nikami tyrystorowymi, zazgczajacymi kondensatory w kompensatorze. Astotyczny regulator
mocy biernej ma korzystnie trzy bloki pomiarowe, ktérych wejsScia napieciowe, pradowe i za-
dajgace stanowia wejdcia regulatora, a wyjscie regulatora potaczone jest z kompensatorem.

Istota wynalazku polega na opracowanin ukradu w ktérym przetwornik pomiarowy ma wejs-
cia polzczone z energetycznymi przek¥adnikami pradowymi i napieciowymi w torze gdéwnym za~
ailania systemu elektroenergetycznego, obejmujacym jedno lub wigecej urzgdze’d koupensacyj—
nych réznego rodzaju z indywidualnymi regulatorami, a jedno jego wyjsScie poigczone jest z
we jéciem regulatora mocy, zas drugie wyjdcie poiaczone jest poprzez regulator wapdiczyn-
nika mocy, oraz przetgcznik 2z drugim wejéciem regulatora mocy. Przelacznik jest rdéwniez

sprzegniety z plerwszym Zrdédiem napi¢cia statego. Nastepne wejscle regulatora mocy poxa-
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czone jest z drugim f#rédtem napiecia stalego. Wyjécie regulatora mocy poigczone jest z na-

dajnikiem sygnaiu mocy, ktérego poszczegélne wyjécia poiaczone sa torami transmisji wysoko-
czestotliwosciowe] z wejSciami oddzielnych odbiornikéw sygnatu mocy, a ich wyjscia polaczo-
ne sg z indywidualnymi regulatorami poszczegbélnych urzadzed kompensacyjnych.

Zalets uxladu, wedtug wynalazku, jest mozliwo$é zdalnej regulacji mocy biernmej lub
wspétezynnike mocy Systemu elektroenergetycznego w zaleznosci od aktgalnej wielkosdci mocy
bilernej i mocy czynnej, mierzonych w torzé gtéwnym zasilania systerxru, poprzez wykorzysta-
nie jednego regulatora mocy i regulatora wspdtczynnika mocy dla réwnoczesnego sterowania
urzadzeniami kompensacyjnymi réznegc rodzaju, pracujgeymi w rdéznych punktach systemu elek-
troenergetycznego. Eliminuje sig wpiyw zakléced w sygnatach sterujgcych indywidualnymi re-
gulatorami urzgdzend kompensacyjnych poprzez przesyl sygnalu sterujgcego o modulowanej czg-
stotliwosci na bazie czestotliwos$ci nosnej.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przykladowym wykonaniu na rysunku, ktdéry przed-
stawia schemat ukzadu.

Uktad zawiera przetwornik pomiarowy PP ktdérego wejscia sa poraczone z energetycznymi prze-
ktadnikami pradowymi i napieciowymi w torze gXdéwnym zasilania systemu elektroenergetyczne-~
go zak*adu przemysiowego obejmujacego jedno lub wigce] urzadzed kompensacyjnych rdéznego ro-
dzaju z indywidualnymi regulatorami pracujgcymi w réznych punktach systemu. Wyjscie Q prze-
twornixa pomiarowego PP poigczone jest z wejsdciem W1 regulatora mocy RM a wyjscie P poig-
czone jest z regulatorem wspbiczynnika mocy RC. Wejscie w2 regulatora mocy RM voprzez prze-—
Iacznik PL w pozycii 1 polgczone jest z wyjéciem regulatora wspdZczynnika mocy RC, a po-
przez przeiacznik PL w pozycji 2 ze £rédZem napigeia statego B1. Wejscie V3 regulatora
mocy ARM polaczone jest ze Zrédlem napigeia statego B,, 2 jego wyjscie potaczone jest z na-
dajnikiem sygnau mocy NFM. Nadajnik sygnalu mocy NFM po?aczony jest torami transmisji
wysokoczgstotliwosciowej 3, 4 z poszczegdlnymi odbiornikami sygnatu mocy OFM, , OFM,, kté-
rych wyjscia poZaczone sg 2z indywidualnymi regulatorami RE,, RK, poszczegdlnych urzgdzer
kompensacyjnych K,, E, w systemie elektroenergetycznym.

Dziatanie ukiadu do regulacji mocy blernej w systemie elektroenergetycznym, wedtug
wynalazku polega na zadawaniu i regulacji mocy biernej urzadzerd kompensacyjnych w sposéb
ograniczajacy pobdr mocy biernej przez system elekiroenergetyczny zaktadu przemystowego.

W przetworniku pomiarowym PP dokonywany jest pomiar aktualnej wartos$ci mocy biernej
i czynnej pobierane]j przez system elektroenergetyczny zakiadu. Do regulatora mocy RM na
wejécie W2 zadawany jest sygnal z regulatora wspéiczynnika mocy RC, W pozycji 1 prze-
Zgeznika PL, proporcjonalny do aktualnej mierzonej mocy czymnej, okreslajacy dopﬁszczalna
warto$é mocy biernej ze wzgledu na zadany wspdiczynnik mocy przy zmianach obciazer w sy-
stemie elekiroenergetycznym zakradu przemyslowego, lub sygnat £rédta napisccia stalego
By, w pozycji 2 przeigcznika PL, ktdérego poziom okresla dopuszczalng wartos$é mocy bier-
nej indukcyjne] jaka moze byé pobrana przez system elektroenergetyczny zakradu. Na we js-
cie H3 zadawany jest sygnal Zrédta napigciza staiego By, ktdrego poziom okresla dopusz-

czalng wartodéé mocy biernej pojemnoSciowej jaka moze byé podbrana przez system elektro-
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energetyczny zak¥adu, natomiast na wejdcie W, podawany jest sygnal aktualnej mierzonej mo-
cy blernej. Sygnai wyjsciowy z regulatora mocy RM jest sygnalem sterujgcym analogowym i
jest przetwarzény w nadajniku sygnatu mocy NFM na ciagi impulséw prostokatnych o modulowa-
nej czgstotliwosci na bazie czgstotliwoéci nosnej rzedu kilku kilohercéw oraz rozdzielane
na tory transmisji wysokoczgstotliwodciowej 3, 4 z ktérych kaszdy taczy nadajnik syznmaiu
mocy NF& z oddéielnym odbiprnikiem‘éygnﬁiu mocy OFM1,‘OfM2, w kférych ciag impulséw pro-
stokatnych o modulowane] czestotliwoéci przetwarzany jest na sygnal analogowy sterujgcy
indywidualnymi regulatorami RK,, RK, urzadzer kompensacyjnych K, K,.

Zastrzezenie ratento we

Uktad 4o regulacji mocy biernej w systemie elektrosnergetycznym obejmujgcym jedno
lub wigcej urzadzerd kompensacyjnych réznego rodzaju, znamienny tym, sema
przetwornik pomiarowy /PP/, kidérego wejscim pofaczone sz z energetycznymi przektadnikami
pradowymi i napi¢ciowyml w torze gidwnym zasilania systemu elektroenergetycznego, a jego
wyjécie /Q/ polaczone jest z wejdciem /¥, / regulatora mocy /RM/, natomiast wyjscie /®/
poprzez regulator wspdéiczynnika mocy /RC/ oraz przelacznik /PL/ z wejdciem /Hé/ regula-
tora mocy /RM/, przy czym przelacznik /PL/ jest réwniez sprzegniety ze grédiem napiccia
stetego /B1/, za$ wejscie /H3/ regulatora mocy /RM/ ze #rédtem napiecis stalego /BZ/’
natomiast wyjscie regulatora mocy /RM/ polsczone jest z wejsciem nadajnika sygnaXu mocy
/NF¥/, a jego kazde wyjécie poiaczone jest torem transmisji wysokoczestotliwosciowej
/3, 4/ 2 wejsciem oddzielnych odbiornikéw sygnatu mocy /OFM,, OFM,/, ktérych wyjscia po-
¥aczone &g z indywidualnymi regulatorami /RK1r RKZ/ poszczegélnych urzadzerd kompensa-
cyjnych /Ky, Ky/.
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