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W artykule przedstawiono analize oraz propozycje algoryt-
mow przetwarzania sygnatu EMG. Gléwnym celem badan byto
sprawdzenie przydatnoSci tego sygnatu dla sterowania bioniczng
proteza lub egzoszkieletem. W pracy zostat przedstawiony fizjolo-
giczny charakter sygnalu EMG. Przedstawiono autorski system
pomiarowy. Przeprowadzono analize sygnatu w dziedzinie czasu
i czestotliwosci, aby wyodrebni¢ informacje, ktore niesie syg-
nal EMG. Zaproponowano sposoby wykorzystania sygnatlu EMG
jako sygnat sterujacy dla urzadzen, ktdére dziataja w interfejsie
czlowiek-maszyna. Wyniki pokazuja, ze przetworzony sygnat EMG
moga by¢ wykorzystywane jako podstawa dla prostego ukiadu ste-
rowania.
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Szymon Firlej: Projekt, konstrukcja i sterowanie robotem sferycz-
nym z wewnetrznym dwukolowym ukladem napedowym ¢ Auto-
matyka/ Automatics 2015, Vol. 19, No. 2

W artykule przedstawiony zostat opis sferycznego robota mo-
bilnego z napedem w postaci dwukotowego woézka. Praca pre-
zentuje dedykowany uktad mechaniczny, elektroniczny oraz opro-
gramowanie sterujace. System wbudowany robota jest oparty na
32-bitowym mikrokontrolerze oraz wykorzystuje bezprzewodowa
komunikacje Bluetooth. Parametry uproszczonego modelu mate-
matycznego robota sferycznego zostaly zidentyfikowane, a wyniki
symulacji poréwnano do rezultatéw rzeczywistych eksperymen-
tow. Analiza obrazu zarejestrowanego za pomoca zewnetrznej
kamery pozwolita na obserwacje trajektorii ruchu robota.
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