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SEMIAKTYWNY WIBROIZOLATOR PNEUMOHYDRAULICZNY

Przedmiotem wynalazku jest semiaktywny wibroizolator pneumohydrauliczny, znajdu-
jacy zastosowanie do zawieszenia siedzisk kierowcéw pojazdéw drogowych i trakcyjnych
oraz operatordéw maszyn roboczych,

Znany z amerykafiskiego czasopisma: Transactions of the ASME, Journal of Inginse-
ring for Industry, May 1974 nr 2/s. 619-626 semiaktywny wibroizolator hydrauliczny
stanowi silownik hydrauliczny tlokowy zamocowany przegubowo pomiedzy podwoziem a sie~
dziskiem oraz uklad sterowniczy skiadajacy sie z dwdch serwozaworéw, wyposazonych
w silniki momentowe., Sitownik hydrauliczny zawiera usytuowane wspéiérodkowo dwie prze-
strzenie povietrzne z ktérych jedna nalezy do jego cylindra, zas ckalajgca ja prze-
strzet pierscieniowa jest akumulatorem hydraulicznym. Obie przestrzenie powietrzne
potaczone sa ze sobg poprzez odpowiedni zawdr i stanowia element sprezynujacy wi-
broizolatora. Serwozawory sa polaczone z kodcami silownika hydraulicznego, gérnym i
dolnym, a punadto jeden z serwozaworéw jest polaczony z akumulatorem hydraulicznym
oraz poprzez zaw6r zwrotny z dolnym przewodem przeplywowya.

MNiedogodnos$cia tego’ w1bro1zolatora jest stosunkowo duza jego sztywnosc oraz
skomplikowana budowa.

Istota semiaktywnego wibroizolatora pneumohydraulicznego, zawierajgacego zamoco-
wany sztywno pcmiedzy podwoziem i siedziskiem element sprezynujacy oraz przegubvwb-si-
Townik hydrauliczny wyposazony W' ukkad sterowniczy jest to, ze uklad sterowniczy sta-
nowi dwupolczeniowy czterodrogowy zawér elektrohydrauliczny, z jednej strony pokiaczony
z gérng 1 dolng przestrzenig cylindra silownika hydraulicznego, a z drugiej strony
poprzez dlawik hydrauliczny z dolng przestrzenia cylindra silownika hydraulicznego,
przy czym z zaworem elektrohydraulicznym jest potaczone wyjscie elektronicznego ukladu
sterowniczego, za$ jego wejscia z zamocowanymi do podwozia i siedziska elektrodynamicz-
nyni przetwornikami predkosci drgafi. Elektroniczny ukiad sterowniczy stanowig réwnecle-

154 937




2 ’ 154 937

gle polaczone poprzez komparator ze wzmacniaczem wyjéclowym dwa tory pomiarowe, z kto-
rych kazdy sktada sig ze wzmacniacza dopasowujacego polaczonego szeregowo kolejno po-
przez detektor wartosci skutecznej, filtr dolnoprzepustowy, wzmacniacz napieciowy i

wzmacniacz sterujacy z komparatorenm,

Zaleta semiaktywnego wibroizolatora pneumohydraulicznego, we dkug wynalazku jest

" duza jego skutecznosé wibro1zolacj1 przy stosunkowo prosteg ‘budowie.

Semiaktywny wibroizolator pneumohydrauliczny wedlug wynalazku Jest przedstawiony
schematycznie w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym -fig, 1 przedstawia semi=-
aktywny wibroizolator z jego miechem pneumatycznym zamocowarnym pomigdzy podwoziem i
siedziskiem w widoku z boku, a fig, 2 =~ jego elektroniczny uklad sterowniczy.

Przedmiot wynalazku zawiera-zamocowany sztywno pomiedzy podwoziem 1 i siedzis-
kiem 2 element sprezynujscy w postaci miecha pneumatycznego 3 oraz przegubowoc silownik
hydrauliczny 4 wyposazony w uktad sterowniczy.

Ukiadem sterowniczym jest dwupolozeniowy czterodrogowy zawdr elektrohydrauliczny
5 z jednej strony polaczony z gbrna i dolna przestrzenia cylindra silownika hydraulicz-
nego 4, a z drugiej] strony poprzez dlawik hydrauliczny 6 z dolna przestrzenia cylin-
dra silownika hydraulicznego 4, przy czym z zaworem elektrohydraulicznym 5 jest pole-
czone wyjscie elektronicznego ukiadu sterowniczego 7, za$ jego wejscia sa potaczone
z zamocowanymi do podwozia 1 i siedziska 2 elektrodynamicznymi przetwornikami predkosci
drgar 8 i 9. Elektroniczny uklad sterowniczy 7 stanowi rownolegle polaczone poprzez
komparator 10 ze wzmacniaczem wyjsciowym 11 dwa tory pomiarowe, z ktérych kazdy skla-
da sig¢ ze wzmacniacza dopasowujacego 12, poltaczonego szeregowo kolejno poprzez de-
tektor wartosci skutecznej 13, filtr dolnoprzepustowy 14, wzmacniacz nap1¢ciowy 15
i wzmacniacz sterujacy 16 z komparatorem 20.

‘ W warunkach eksploatacyjnych semiaktywnego wibroizolatora pneumchydraulicznego,
wedlug wynalazku, z chwila wystgpienia drgah podwozia 1 o amplitudzie predkosci wigkszej
od amplitudy predkosci drgah siedziska 2, przestrzenie gérna i dolna cylindra sitownika
hydraulicznego 4 sg polgczone ze sobg poprzez zawér elektrohydrauliczny 5. Tiumienie
Jest wéwczas niewielkie i migkki miech pneumatyczny 3 zapewnia wystarczajaca dobra
wibroizolacje sledziska 2.

Natomiast w przypadku gdy amplituda predkosci drgaf podwozia 1 jest mniejsza od
amplitudy drgan siedziska 2 wéwczas elektroniczny uktad sterowniczy 7, poprzez zawér
elektrohydrauliczny 5, powoduje polaczenie obu przestrzeni cylindra silownika hydra-
ulicznego 4 poprzez diawik hydrauliczny 6. Zwigksza sie tiumienie, powodujac tym samym
zwigkszenie drgah siedziska 2. :

Zastrzezenia patentowe

1. Semiaktywny wibroizolator pneumohydrauliczny zawierajacy zamocowany Sztywno po=-
migdzy podwoziem i siedziskiem element sprezynujacy oraz przegubowo sitownik hydraulicz-
ny tiokowy wyposazony w ukiad sterowniczy, znamienny t y m, 2ze ukltad sterow-
niczy stanowi dwupolozaniowy'czterodrogowy zawdr elektrohydrauliczny /S/ z jednej strony
potgczony z gérng 1 dolng przestrzenia cylindra sitownika hydraulicznego /4/, a z drugiej
strony poprzez diawik hydrauliczny /6/ z dolna przestrzenia silownika hydraulicznego /4/,
przy czym.z zaworem elektrohydraulicznym /5/ jest polaczone wyjécie elektronicznego
uktadu sterowniczego /7/, zas jego wejscia z zamocowanymi do podwozia /1/ 1 31ed21ska /2/ -
elektrodynamicznymi przetwornikami predkosci drgan /8/ 1 /9/. : i )

2. Semiaktywny wibroizolator pneumohydrauliczny wedlug zastrz, 1, znamienn Yy
t ym, Z2e elektroniczny uklad sterowniczy /7/ stanowiga réwnolegle polaczone, poprzez
komparator /10/, ze wzmacniaczenm wyjsciowym /11/ dwa tory pomiarowe, z ktérych kazdy skla=~
da sig ze wzmacniacza dopasowujacego /12/, polaczonego szeregowo kolejno poprzez detsektor
wartosci skutecznej /13/, filtr dolnoprzepustowy /14/, wzmacniacz napieciowy /15/ i wzmacw
niacz sterujacy /16/ z komparatorem /10/.
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