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UKEAD DO WYZNACZANIA GRANICZNEGO BLEDU DYNAMICZNEGO
ANALOGOWYCH SYSTEMDW POMIARCWYCH

Przedmiotem wynslazku jest ukiad do wyznaczania granicznego bedu dynsmicznege ana=-
logowych systeméw pomiarowych, o wejéciach 1 wyjdéciach elektrycznych oraz tekich, ktérych
sygnaly wéJéc10we i wyjdciowe daje sie przestworzyé na sygnaly elektryczne, Granicznym
btedem dynamicznym systemu lub narzedzie pomisrowego jest taka wartoéc wybrapego kryte-
rium biedu dynemicznego, ktéra nie moze byé przekroczona dla dowolnego przebiegu sygnaiu
nwejéciowego, ograniczonege jedynie w amplitudzie.,

Nie jest znany ukied ani metoda do wyznsczasnis granicznego bledu dynemicznego. Znane
Jeet laboratoryjne wyznaczanie biedéw dynamicznych, ne przykiad na podstawie analizy
skokows] odpowiedzi systemu pomiasrowsgo, lub odpowiedzi na inny wyjdciowy sygnal stane
dardowy., Mstode ta dostarcza wynikéw aktuelnych w przypadksch, gdy eygnal misrzony jest
zblizony do uprzednio stosowansgo sygnatu standardowsgo.

Tradycyjnie uzyskans wartodci bleddw dynemicznych tracg jednsk sktualnoéé, gdy sys~
tem pomisrowy jest stosoweny dle pomiaréw dowolnych przabiégéw wejéciowych, bowiem wpro~
wadzane wéwczes przez systsm pomisrowy btedy dynamiczne mogs osiggaé wartodci rézns,

w tym takze wigksze od wyznaczonych metode tradycyjng. Nis mbgq one stanowié zetem przy-
datnej przeslanki dle okredlsnis bledéw faktycznie wnoszonych przez system w przypadkach
dowolnych przebiegéw sygnaiu mierzonego,

Ukiad do wyzneczenias granicznego btedu dynénicznego zewlsra rejestrator rewersyjny,
ktérego wejécie jest polgczone poprzez komparator i blek rézniczkujecy oraz przetgciznik
z wyjéciem wezla sumacyjnego. W drugim polozeniu przetgcznik tgczy wyjécie wezle sumaw
cyjnego z wejéciem detsktors ezczytowsgo. Wyjscie rejestratora rewersyjnego jest polge
czone poprzez wylgcznik z wejéciem bloku kluczujecego. Wyjécie bloku kluczujecego leczy
sig z wejéciem wzorca i wejdciem badsnsgo systaemu poumiarowego oraz poprzez wyigcznik
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sterujecy z wejéciem sterujecym rejestratera rempreyjnegoe. Wyjécis sygnelu "stop” z re-
Jestrators rewersyinogo jest polaczone z wejbciem sterujgoynm datoktors szczytiowsgo, na
ktérago wyjéciu otrzymuje sig wartosé grenicznege blgdu, Natomiast wyjdecie wzorca 4 wyje
écis badanego systspu pomiarcwsgo e polzczone z wozism sumacyjnym.

Zalete uktadu do wyznaczanis grenicznsge bledu dynamicznsgo anslogowych systemdw pa-
migrowych wediug wynalszku, jest umozliwienis wyznaczenic grenicznej wartosci bigdu dy~
namicznsgo badsnego systemu pomiarowsgo rne drodzs bezpoéraednisgo pordwnanis badanege
systemu pomiarowego ze wzorgcem. Otrzymany wynik pie jest obarczony biedami obliczenio-
wymi,

Przedmiot wynalezku jest uwidoczniony w przykladeowym wykonaniu ne rysunku, ktéry
przedstawia schemat blokowy ukladu.

Uktad zawiera rejsstrator rewersyjny 1, ktérego wajécie pomisrowe jest polgczone po-
przez komparator 2 1 blok rézniczkujecy 3 z jednym ze stalych stykéw przeiacznike 4.
Drugi staly styk przeiscznika 4 jsst polgczony z wejécism detektora szczytowego 5, na
ktérego wyjdciu otrzymuje sig¢ wartosé granicznego biedu dynamicznego,

Wejécie sterujece detsktors szczytowsgo 5 jest polaczone z wyjéciem sygnaiu "stop”
rejestratora rewsrsyjnego 1 wyposaZonsgo w przycisk "start II" 6, Styk ruchomy przeige-
cznika 4 jest polgczony z wyjéciem wezlia sumecyjnego 7, ktérego wejscie dodatnis lgczy
sie z wyjdciem bloku systemu pomisrowsge 8, a wejdcis ujemns sumstora 7 igczy sie Z wyj-"
dciem wzorce 9. Zigczone ze sobg wejdcie bloku systemu pomiarowego 8 i wzorca 9 sa poig-
czone z wyjdciem bloku kluczujgcego 10, wyposaszonego w przycisk “start I 11, & poprzez
wyltgeznik sterujscy 12 z wyjsciem sterujecym rejestratora rewsrsyjnego 1, Wejédcie bloku
kluczujascego 10 jest polasczone poprzez wylacznik 13 z wyjdciem rejestrators rewersyj=-
nego 1.

Dzieslanie ukladu do wvznaczsnia granicznego bledu dynemicznego analogowych systeméw
pomiarowych, wedlug wynalazku, polege w pilesrwszym etapie ne doborze sygnaiu wzorcdj@ce-
go, maksymelizujecego bled dynamiczny w zadanym czasis. W tym celu zamyka sle wylecznik
sterujecy 12, zaeé przeigcznikiem 4 leczy si¢ wyjécis sumatora 7 z wsjsdciem bloku rdzni-
czkujacego 3. Po nacidénigciu przycisku "start I”, blok kluczujecy 10 podaje funkcie
skokows na badany blok wzorca systemu 8 i na wzorzet 9.

Sygnaly wyjdciows z bloku badanego systemu 8 i ze& wzorca 9 sg odajmowane od siebie
w wgzle sumacyjnym 7. Sygnal otrzymany =z wyjécié sumatore 7 réiniczkuje elg w bloku réze
niczkujecym 3. W komparatorze 2 nastepuje detekcja znaku sygnslu tej réznicy, a otrzye
many wynik rejestruje sig w rejestratorze rewersyjnym 1. W drugim etapie okreédla sie
wartod¢ granicznego biedu dynemicznego, W tym celu wykecznik sterujecy 12 rogwiera sie,
a wylgcznik 13 zamyke sig, zaé przelgcznikiem 4 Zgczymy wyjdcie wezla sumscyjnego 7
z wejéciem datsktors szczytowego 5. Po naciénigeiu przycisku "start II” 6, resjestrator
rewersyjny 1 odtwsrze zarejestrowany przebisg sygnatu znaku z komparatora 2, w odwréde
conej kolejnodci i steruje blokiam kluczowsnia 10, Blok kluczujgecy 10 podejs tsrez, na
badany blok wzorce systemu€i ne wzorzec 9 sygnel, ktéry maksymalizuje bigd dynamiczny.

Sygnety wyjéclowe z tych blokdéw 8 1 9 w wyniku odejmowanisz od siebie w wozle suma-
cyjnym 7 daje w wyniku sygnal biedu, ktéry osipge grenicznea wa;toéé W momancia 0zes0~
wym, wyznaczonym przesz rajestrator rewersyjny 1, ktéry to czas nastawia i@ ne rejestras
torzs 1. WartodC graniczng bledu wyznscza sle zs pomoce detektora szezytowego 5, ktére
mierzy si@ ne jego wyjdciu,
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Zastrzezenie patentowe

Ukiad do wyznaczsnis granicznego bledu dynamicznego snalogowych systeméw pomisrowych
znamienny t ym, 2e ma rejestrator rewersyjny /1/, ktérego wejscie jest poleg=-
czone poprzez kompsrator /2/ 1 blok roézniczkujecy /3/ z przelacznikiem /4/, ktéry taczy
sl@ z wejsciem detektora szczytowego /5/ 4 wezlem sumacyjnym /7/, zad wyjécle rejestra-
tora rewsrsyjnego /1/ jset polgczone poprzez wylecznik /13/ z wejéciem bloku kluczuje~-
ctego /10/, e wyjscie bloku kluczujecego /10/ lteczy sie z wejdciem wzorce /9/ i wajéQiem
badanego systemu pomierowego /8/ oraz poprzez wylacznik sterujecy /12/ z wejéciem ste-
rujecym rejsstratore rewersyjnego f1/, ktérego wyjscie sygnalu “stop” jest polgczone
z wejsciem starujgcym detsktora szczytowego /5/, na ktérego wyjdciu otrzymuje eilg war-
tosc¢ granicznego bledu, natomiast wyjdcie wzorca /S9/ i wyjdcis badenego systemu pomiaro=-
wego /8/ sq poilgczone z wezlem sumacyjnym /7/.
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